Ttumaczenie instrukcji oryginalnej.

Jest to wielojezyczna instrukcja obstugi, ktéra zostata opracowana w jezyku angielskim. W przypadku jakichkolwiek
rozbieznosci miedzy wersjg angielska a innymi wersjami jezykowymi wersja angielska bedzie rozstrzygajaca.

Ilustracje stuzg wytacznie do celéw pogladowych i moga nie odzwierciedlaé
doktadnie produktu.

Polski

RockMow Z1 Series

Instrukcja obstugi kosiarki
robotycznej

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje
obstugi i odpowiednio jg przechowywac.

Spis tresci
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Przedstawienie produktu

A Kosiarka jest fabrycznie wyposazona w ostrza

znajdujace sie w dolnej czesci. Przy podnoszeniu T x 1
kosiarki nalezy zawsze nosic¢ rekawice ochronne i i
upewnic sie, ze spdd kosiarki, gdzie znajdujg sie ostrza, Sruba Antena GNSS

jest skierowany na zewnatrz.

A Aby unikna¢ przytrzasniecia, podczas przesuwania
kosiarki nalezy trzymac rece z dala od wszelkich
szczelin.

(antena bazowa)

Stupki montazowe

Kosiarka

Wieza tadujaca

Podstawa tadujgca

l l\ Potrojny kotek

Stacja referencyjna RTK

Stacja tadujaca

tadowarka akumulatora

IX6 x 10

Klucz Sruby do stacji Kotki do kabla
imbusowy tadujacej przedtuzaja-
cego
Kabel przedtuzajgcy do tadowarki i3
akumulatora x4 X6 { x6

Zaciski kablowe Zestaw zapasowych
ostrzy

Kabel przedtuzajgcy RTK
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Kosiarka robotyczna (widok z géry)

Przycisk STOP

Komora

akumulatora Panel sterowania

Gtosnik
Czujnik deszczu

Antena GNSS
(antena pojazdu)

Elektryczny system

Modut
regulacji wysokosci

antykradziezowy i 4G

Dynamiczny uktad
zawieszenia

( ’ < Podwéjna
\ 4 kamera

Lampki stanu

Schowek na nadajnik

Kamera boczna
Podswietlenie

Aktywny uktad
sterowniczy

Styki tadowania
Zderzak

Modut PreciEdge
Opcja - modut jest sprzedawany oddzielnie.

Kosiarka robotyczna (widok z dotu)

| Kota napedowe

Ostrze

Platforma

adaptacyjna
Plyta slizgowa
Kota napedowe
Tarcza z ostrzami

Uchwyt
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Modut
wizyjny




Interfejs uzytkownika

Zasilanie

Dodawa- ——gme=

nie

Koszenie

OK

STOP

Ikonai
wyswietlacz

Opis

()

Poziom akumulatora

4G

e Wi.: Sie¢ 4G dostepna

e Wyt.: Brak sygnatu

* Miga: Btgd modutu
antykradziezowego i 4G

WiFi

e Wt.: Pofgczony

e Wyt.: Brak sygnatu/brak
potaczenia

e Miga: Oczekiwanie na
potaczenie WiFi

e Miga szybko: taczenie

Bluetooth
* Wt.: Pofgczony
* Wyt.: Roztgczony

Blokada

e Wt.: Kosiarka zablokowana/
Blokada przed dzie¢mi
wigczona

* Wyt.: Kosiarka odblokowana/
Blokada przed dzie¢mi
wytgczona

e Pulsuje: Wprowadzanie kodu

PIN

STOP
Kosiarka zatrzymana.

OTA
Aktualizacja bezprzewodowa
(OTA).
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Ikonai
wyswietlacz

Opis

Kod btedu

Taki kod oznacza, ze wystapit btad
zwigzany z kosiarka. Rozwigzania
mozna znalez¢ w artykule ,Btad”
na stronie https://
garden-support.roborock.com
lub w sekcji dotyczacej pomocy
Roborock.

Wiaczanie/wytaczanie
Zewnetrzne segmenty obracaja
sie w prawo w ciggtej petli.

tadowanie

Wyswietlacz przedstawia poziom
natadowania akumulatora w
postaci cyfr.

Koszenie/Wyznaczanie
obszaru/Powroét

Cztery cyfry tworzg wzor
pokazany na ilustracji. Kazdy
segment wzoru zapala sie
sekwencyjnie. Po wyswietleniu
petnego wzoru sekwencja jest
powtarzana.

PRZECHYLENIE
Kosiarka przechylona.

PODNIESIENIE
Kosiarka podniesiona.

przed dzie¢mi

Sterowanie
Sterowanie Opis
Wigczanie/ Nacisna¢ €@ i przytrzymac 3
wytgczanie sekundy.
Rozpoczecie Nacisna¢ @, a nastepnie
koszenia potwierdzi¢ przy uzyciu €.
Zatrzymanie o
Kosiarki Nacisng¢ @
Skierowanie o .
kosiarki do stacji ~ Nacisnac @, 2 nastepnie
ladujacej. potwierdzi¢ przy uzyciu €.
Wiaczy¢ blokade  Nacisng¢ @ i przytrzymac 5

sekund.




Sterowanie

Opis

Odblokowac
kosiarke/Wytgczyc
blokade przed
dziecmi

Nacisng¢ dowolny przycisk, a
nastepnie wprowadzi¢ kod PIN.

Parowanie
kosiarki

Nacisna¢ jednoczesnie @ oraz
@ i przytrzymac 3 sekundy.

Przywrdcenie

Nacisna¢ jednoczeénie @9,
@ oraz @ i przytrzymac 10

ustawien o o o
fabrycznych sekund, a nastepnie wprowadzic
kod PIN.
Ponowne Naci @ o
uruchomienie acisngC @I i przytrzymac
[ sekund.
kosiarki

Wprowadzanie kodu PIN

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢ kod

PIN, aby odblokowac kosiarke. Domysiny kod to 0000 i
mozna go zmieni¢ za pomoca aplikacji. Nacisng¢ @ lub
@, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ liczbe i nacisng¢ €D,
aby potwierdzi¢ kazdg cyfre.

Uwaga: Kod PIN nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu i nie
ujawnia¢ go innym osobom.

Wskazniki na stacji tadujacej
oraz stacji referencyjnej RTK

Miejsce
wskazni- Status wskaznika  Opis
ka
Swieci na Kosiarka
zielono nienatadowana.
Pulsuje na Kosiarka taduje
zielono sie.
stacja - Swiecina Blad stadji
fadujaca czerwono tadujacej.
e Kosiarka w petni
natadowana.
/Wt e Usterka
obwodu.

Miejsce
wskazni- Status wskaznika  Opis
ka
Swiedi na Silny sygnat RTK
zielono y=Y9 ’
Pulsuje na po- Staby sygnat RTK.
Stacja Maranczowo
referen- ;
Miga szybko . .
cyjna RTK nagpomérar’]— Wyszukiwanie
sygnatu.
CZOWo
= PUlsuje szybko .
na czerwono Wystapit biad.
Lampki stanu
Kolor . .
lampki Tryb lampki Opis
* Kosiarka taduje
sie.

/ Wiyt. * Kosiarka w
gotowosci poza
stacja.

Faluje W%aczamg/
wytgczanie.
Pulsuje szybko Aktualizacja OTA.
) Kosiarka
Pulsuje wolno
Biaty wstrzymana.
* Wyznaczanie
obszaru.
Swieci * Koszenie.
e Powrdt do
tadowania.
) Oczekiwanie na
Pulsuje wolno .
Niebieski potaczenie.
Pulsuje szybko taczenie.
Czerwony  Pulsuje szybko Btad.
Pomaran- Pulsuje wolno Staby sygnat RTK.
czowy
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Czujniki

Czujnik Opis
Wyczuwa otoczenie, wykonuje
rézne dziatania w odpowiedzi na
rézne obiekty znajdujace sie przed
odwgna  Kemerd i uruchamia aigorytmy
Kamera fuzji z innymi czujnikami. Dzieki
o dwoém dodatkowym kamerom
przednia i : .
. bocznym kosiarka zyskuje szersze
podwdjne

pole widzenia, co pomaga jej
wykrywac nagte przeszkody i
wykonywac skrety bez martwego
pola, zapewniajac bezpieczniejszg
i bardziej niezawodng prace.

kamery boczne

Wykorzystuje GNSS do
precyzyjnego pozycjonowania,
umozliwiajgc kosiarce doktadne
okreslenie swojej lokalizacji.

Antena GNSS

Sposdb dziatania

Kosiarka robotyczna moze automatycznie przetgczac sie
miedzy koszeniem i tadowaniem. Nie wymaga przewodu
granicznego do okreslenia obszaru roboczego dzieki
systemowi pozycjonowania RTK z centymetrowg
dokfadnoscig oraz inteligentnemu wyznaczaniu terenu
za pomocg kamer (podwajna kamera przednia i

dwie kamery boczne). Dzieki algorytmowi fuzji wielu
czujnikow kosiarka inteligentnie pokonuje zakrety i
omija przeszkody.

Automatyczne dokowanie
Kosiarka automatycznie powraca do stacji tadujacej,
gdy akumulator jest wyczerpany. Po pewnym czasie
tadowania kosiarka wznowi koszenie.

Koszenie przez catg dobe

Podswietlenie kamery umozliwia prace kosiarki w nocy.
Za pomocg aplikacji mozna réwniez ustawic¢ kosiarke tak,
aby byta przyjazna dla dzikich zwierzat.

Harmonogram
W aplikacji mozna ustawi¢ harmonogram koszenia, a
kosiarka bedzie dziata¢ automatycznie zgodnie z nim.

Wysokos¢ koszenia

Przed rozpoczeciem koszenia nalezy upewnic sie, ze
trawa nie jest dtuzsza niz wynosi regularna wysokos¢
uzytkowa. Kosiarka oferuje wiele regulowanych
wysokosci koszenia.

Zaplanowana trasa

Kosiarka podaza réwnolegta trasg generowang przez
algorytm wyznaczania trasy, zapewniajac wyzszg
wydajnosc i pozostawiajgc uzytkownikom wiecej czasu
na cieszenie sie trawnikiem.
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Inteligentne unikanie przeszkéd

Dzieki podwojnej kamerze i kamerom bocznym kosiarka
moze wykrywac i identyfikowac rézne typy obiektow,
odpowiednio wytyczac rézne trasy oraz rownowazyc
bezpieczenstwo i zasieg koszenia.

Dostosowanie do réznych przeszkéd i
terenu

Kosiarka jest wyposazona w naped na wszystkie kota

i dynamiczny ukfad zawieszenia, ktére zwiekszajg

jej zdolnos¢ pokonywania wzniesien, poprawiaja
0siggi podczas pokonywania przeszkdd i zapewniajg
stabilny ruch na nieréwnym terenie, gwarantujac statg
wydajnosc¢ koszenia.

Aktywny uktad sterowniczy

Dzieki uktadowi sterowniczemu przednich kot kosiarka
charakteryzuje sie zerowym promieniem skretu, co
zapewnia elastyczno$¢ ruchu i umozliwia wydajne
koszenie trawnika (nawet na zboczach), jednoczesnie
ograniczajac uszkodzenia trawnika.

Czujnik deszczu i op6znienie w razie
deszczu

Kosiarka posiada klase wodoodpornosci IPX6 i jest
przeznaczona do uzytku na zewnatrz. Jednak koszenie
mokrej trawy nie zawsze jest efektywne. Kosiarka

jest wyposazona w czujnik deszczu, ktéry wykrywa
deszcz i nakazuje kosiarce przerwanie koszenia oraz
powrdt do stacji fadujacej. Kosiarka nastepnie wznawia
koszenie po uptywie czasu opdznienia w razie deszczu
(domyslnie 180 minut). Ustawienie czasu opdznienia w
razie deszczu mozna zmienic za pomocg aplikacji.

Platforma adaptacyjna

Platforma adaptacyjna kosiarki umozliwia jej dynamiczne
dostosowywanie sie do zmian terenu, zapewniajac
bardziej rownomierne i spdjne koszenie na nieréwnych
powierzchniach.

Brak koniecznosci zbierania Scinkow
skoszonej trawy

Pozostawione krotkie Scinki trawy nie musza by¢ grabione
ani zbierane, poniewaz stuzg jako naturalny nawéz dla
trawnika.

Modut PreciEdge

Ten modut nalezy zakupi¢ osobno.
Dzieki innowacyjnej konstrukgji z dwoma ostrzami
kosiarka moze przycinac trawe blisko Scian, co ogranicza
koniecznos$¢ recznego przycinania obrzezy.

Zabezpieczenie przeciwkradziezowe
Kosiarka jest wyposazona we wbudowany alarm

0 wysokiej czestotliwosci dzwieku oraz modut
antykradziezowy i 4G. Urzadzenie posiada rowniez
schowek na nadajnik, w ktérym mozna zamontowac
nadajnik (sprzedawany oddzielnie).



Przygotowanie i

monta: Y S SN

Przygotowanie aplikacji

@ Pobranie aplikacji

Zeskanowac kod QR, aby
zainstalowac aplikacje
Roborock.

2. Zalecamy umieszczenie stacji w miejscu, w ktérym
sygnat WiFi jest silny.

@ Przygotowanie telefonu

Przed kontynuowaniem nalezy upewnic sie, ze

funkcja Bluetooth telefonu jest wigczona, co jest 3. W promieniu 2 metréw (6,56 ft) wokét stacji fadujacej
niezbedne do znalezienia i potgczenia kosiarki nie powinny znajdowac sie zadne przeszkody, a
podczas procesu konfiguracji. wysokos¢ trawy nie powinna przekraczac 9 cm (3,54 in).

© Potaczenie z kosiarka

1. Naciénij i przytrzyma] € przez 3 sekundy, aby
wigczy¢ kosiarke i wprowadzi¢ kod PIN. Domysiny
kod to 0000.

2. Uruchomic aplikacje Roborock.

3. Zeskanowac kod QR na kosiarce za pomocg
aplikacji lub jednoczesnie nacisnac i przytrzymac

w <9cm(3,54in)

rzez 3 sekundy przyciski @ | @, aby nawigzac . . e y
P ) y prey y 3 Yo 2m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)
potfgczenie.
Uwagi: ' o
. Za\e;amy po}a-c/zejnie. z sie;ia WiFi 2,.4 G.Hz.. . . 2 m (6,56 ft)
* Nalezy upewnic sie, ze kosiarka znajduje sie w zasiegu potaczenia Wou :
Bluetooth (6 m/19,69 ft). v Wow

Przygotowanie trawnika

4. Znaczniki dokowania na wiezy tadujgcej powinny byc

Przed koszeniem nalezy przycig¢ trawnik do regularnej ’
wyrazne.

wysokosci uzytkowej. Usungc wszelkie $mieci, zabawki,
kable, kamienie i inne przeszkody. Upewnic sie, ze dzieci
i zwierzeta domowe nie przebywajg na trawniku.

X

Regularna wyso-
kos¢ uzytkowa

~e 9 =9 w.

Kﬁﬁ@ @e )

Montaz stacji tadujacej

Znalezienie odpowiedniej lokalizacji

Wazne jest, aby wybra¢ odpowiednie miejsce dla stacji

tadujacej, aby zapewni¢ skuteczne dokowanie kosiarki.

Nalezy zapoznac sie z ponizszymi wskazéwkami:

1. Stacja fadujgca powinna by¢ umieszczona na ptaskiej
powierzchni na otwartej przestrzeni i w poblizu
tadowarki akumulatora (w odlegtosci do 10 m/32,81 ft).

Montaz stacji tadujgcej

1. Przymocowac podstawe tadujacg do podtoza za
pomocg dostarczonych srub i klucza imbusowego.
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2. Uzy¢ kabla przedtuzajacego, aby podtaczyc stacje
tadujaca do fadowarki akumulatora. Nalezy wyréwnac
2-stykowe ztacze, wtozy¢ je do konca i dokrecic¢
pierscien blokujacy, aby zabezpieczy¢ potgczenie.

3. Podtaczyc tadowarke akumulatora do gniazda zasilania.

“ @ @

y

A

=30 cm L/\\/\

(11,81 in) y g

Uwagi:

* Jedli konieczne jest odtgczenie kabla przedtuzajacego nalezy najpierw
poluzowac pierscier blokujacy, a nastepnie wyciggna¢ ztacze.

» Nalezy upewnic sie, ze tadowarka akumulatora jest umieszczona co
najmniej 30 cm (11,81 in) nad ziemia, aby zapobiec uszkodzeniu przez
wode lub wilgo¢.

* Podtgczy¢ urzadzenie do gniazda w pomieszczeniu lub
wodoodpornego gniazda na zewnatrz.

4. Jesli konfiguracja jest prawidtowa, wskaznik na stacji
tadujgcej zaswieci sie na zielono.

Montaz stacji referencyjnej
RTK

Znalezienie odpowiedniej lokalizacji
Stacja referencyjna RTK dostarcza do kosiarki precyzyjne
sygnaty pozycjonujace. Aby zapewnic stabilny odbiér
sygnatu, nalezy umiescic¢ stacje referencyjng RTK na
otwartej przestrzeni, w odlegtosci co najmniej 2 metrow
(6,56 ft) od scian lub ogrodzen.

Otwarta
przestrzen

Uwaga: Wszystkie elementy stacji referencyjnej RTK nalezy zabezpieczy¢
w przypadku burzy lub silnego wiatru.

Montaz stacji referencyjnej RTK

A Potrojny kotek moze spowodowac urazy ciata. Nalezy
obchodzi¢ sie z zachowaniem ostroznosci.

1. Ztozy¢ dwa stupki montazowe.

2. Dokreci¢ potrojny kotek, jak pokazano na ilustracji.

3. Przykrecic¢ stup montazowy do tréjkatnego kotka, az
do momentu, gdy bedzie bezpiecznie dokrecony.

4. Mocno wbi¢ stupek montazowy w rowne podtoze, tak,
aby stupek znajdowat sie w pozycji pionowej.

. @ |
. -

| ' o

5. Wiozy¢ antene GNSS do stupka montazowego i
przymocowac za pomocg sruby.

T

6. Przy uzyciu kabla przedtuzajagcego RTK nalezy
podigczy¢ antene GNSS do stacji tadujacej, jak
pokazano na ilustracji.

Uwaga: Aby odtaczyc kabel przedtuzajacy, najpierw nalezy poluzowac
pierscier blokujacy, a nastepnie wyciggnac ztacze.

7. Gdy urzadzenie dziata prawidtowo, wskaznik na stacji
referencyjnej RTK Swieci na zielono.
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8. Za pomocg dostarczonych zaciskdw kablowych
przymocowac kabel przedtuzajacy do stupka
montazowego i przymocowac go do podtoza za
pomocy kotkdw. Nalezy upewnic sie, ze kotki sg
catkowicie wbite w ziemie.

0 |

Uwaga: Aby utrzymac prawidtowy odbidr satelitarny, nie nalezy zmieniac
potozenia stacji referencyjnej RTK podczas pracy kosiarki ani nie
umieszczac zadnych przedmiotéw na antenie ani nad nia.

Pierwsze tadowanie kosiarki

Zalecamy petne natadowanie kosiarki przed pierwszym
uzyciem, aby zapewni¢ optymalng wydajnosc
akumulatora. Umiescic kosiarke w stacji tadujace; i
upewnic sie, ze styki fadowania na kosiarce i stacji sg
prawidtowo wyréwnane. Jesli pofgczenie sie powiedzie,
wskaznik na stacji zaswieci sie na zielono.

()
@4

-®

Wyznaczanie obszaru
roboczego

A Nalezy podgzac za kosiarkg podczas procesu
wyznaczania obszaru. Nalezy zawsze utrzymywac
réwnowage i bezpieczne oparcie dla stoép, zwtaszcza
na zboczach. Podczas obstugi kosiarki nalezy chodzic,
a nie biegac.

1. Upewnic sie, ze kosiarka jest witgczona oraz nawigzane
jest potgczenie z siecig WiFi i Bluetooth.

2. Przed rozpoczeciem procesu wyznaczania obszaru
nalezy upewnic sie, ze trawnik zostat doktadnie
sprawdzony oraz ze obszar roboczy zostat jasno
okreslony. Po zdefiniowaniu obszaru nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami wyznaczania
obszaru zawartymi w aplikacji.

3. Kosiarka przejedzie wzdtuz granicy wyznaczonego
obszaru i odpowiednio zarejestruje mape.

Przygotowanie do
koszenia

A Zawsze nalezy upewnic sie, ze kosiarka pracuje w
wyznaczonym obszarze roboczym.
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Rozpoczecie koszenia

Nacisna¢ @, a
nastepnie potwierdzi¢
przy uzyciu €3, aby
rozpoczac koszenie.
Koszenie mozna
réwniez rozpoczyc za
posrednictwem aplikadji.

Pauza

Nacisna¢ @i, aby wstrzymac prace kosiarki lub
wstrzymac jg za pomoca aplikacji.
Uwaga: Przycisk @il zastepuje wszystkie inne polecenia. Po nacisnieciu

W@ na kosiarce, koszenie mozna wznowic tylko w przypadku nacisniecia
@, 2 nastepnie potwierdzajgc przy uzyciu na panelu sterowania.

Wznowienie koszenia

Nacisng¢ @, a nastepnie
potwierdzi¢ przy uzyciu €
na panelu sterowania lub
uzyc¢ aplikacji, aby wznowic
koszenie.

W ponizszych sytuacjach
prace kosiarki mozna wznowic
tylko poprzez naciéniecie @,

a nastepnie potwierdzenie
przy uzyciu €

* Kosiarka zostata zatrzymana przez nacisniecie @l.
¢ Kosiarka zostata przechylona lub podniesiona.

Powroét do tadowania

Mozna wystac kosiarke do
stacji fadujacej, naciskajac
@ i potwierdzajac

przy uzyciu € lub za
posrednictwem aplikagji.
Uwaga: Aby zachowac dobry stan

trawnika nie zalecamy koszenia przy
wigczonych zraszaczach.

Konserwacja

A Podczas konserwacji nalezy zawsze nosi¢ zamkniete
obuwie i spodnie o petnej dtugosci. Sandaty i gote
stopy sa surowo zabronione.

Aby utrzymac zadowalajgca wydajnos¢ koszenia i wydtuzy¢

zywotnos¢ kosiarki, wymagane jest cotygodniowe

przeprowadzanie przegladdw i konserwacji.

Czyszczenie

A Nie nalezy uzywac benzyny, alkoholu ani innych
zracych rozpuszczalnikdw do czyszczenia
jakichkolwiek czesci produktu.

A Nie nalezy sptukiwac kosiarki myjka wysokocisnieniowa
o cisnieniu powyzej 12,0 MPa.

Kosiarke nalezy czysci¢ regularnie (w razie potrzeby), aby

usunac brud i Scinki trawy z két, kamer, tarczy itd.




Przed czyszczeniem nalezy upewni¢ sie, ze:

* Kosiarka jest wytgczona.

* Sruby ostony komory sg catkowicie dokrecone, aby
zapewni¢ szczelnos¢ kosiarki.

Goérna obudowa

Usun nagromadzony brud za pomoca weza, szmatki
lub szczotki z aktywnego uktadu sterowniczego,
dynamicznego uktadu zawieszenia i innych czesci.

Podwdéjna kamera przednia i kamery
boczne

Nalezy regularnie sprawdzac i czysci¢ obiektyw kamery
za pomoca miekkiej suchej szmatki. Czysty obiektyw
ma kluczowe znaczenie dla zapewnienia optymalnej
efektywnosci i wydajnosci.

Styki tadowania

Styki fadowania kosiarki nalezy czysci¢ miekkg szmatka.

Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie,
ze styki sg catkowicie suche.

Spodnia czes¢
A W celu zapewnienia ochrony nalezy nosic¢ rekawice
robocze.

Delikatnie umiescic¢ kosiarke na miekkim podtozu.
Zanieczyszczenia i pozostatosci trawy najlepiej usungc
za pomocg szczotki lub weza ogrodowego. Doktadnie
wyczyscic¢ tarcze i podwozie. Poruszac tarczg i ostrzami,
aby upewnic sie, ze dziatajg prawidtowo. Nalezy usunac
wszelkie zanieczyszczenia, aby zapobiec uszkodzeniu
tarczy z ostrzami.
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Uwaga: Nalezy uwazac, aby nie dotykac ostrzy rekami.

Kota napedowe
Usunac btoto i scinki trawy za pomocg szczotki i weza
ogrodowego, aby zapewni¢ dobrg przyczepnos¢ kosiarki.

Stacja tadujaca

A Przed czyszczeniem odtgcz stacje tadujgcg od gniazda
zasilania.

Oczyscic styki fadowania i zabrudzenia na znacznikach

dokowania za pomocg szmatki, a takze wyczysci¢ podstawe

fadujgca za pomoca weza ogrodowego.

Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie,
ze styki sg catkowicie suche.

Wymiana
Ostrza

A Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas wymiany ostrzy
i zawsze nosic¢ rekawice.

A Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie ostrza i $Sruby zostaty
wymienione. Nigdy nie nalezy uzywac Srub ponownie
- moze to doprowadzi¢ do oderwania sie ostrza i
powaznych urazdéw ciata.

1. Wytgczy¢ kosiarke.

2. Delikatnie umiescic¢ kosiarke na miekkim podtozu.




3. Nalezy wyréwnac otwory na sruby w plycie slizgowej Sta Cja
ze Srubami ostrzy, a nastepnie poluzowac sruby za

pomocg recznego srubokretu i wyjac stare ostrza. 1. Odtgczy¢ tadowarke akumulatora od gniazda zasilania.
Nalezy uwazac na ostre krawedzie. 2. Odfgczy¢ kable przedtuzajgce od stacji.

4. Ustawic otwory na $ruby w ptycie slizgowej w jednej linii 3. Odigczy¢ wieze fadujacg od podstawy fadujace; i
z otworami na ostrzach i tarczy z ostrzami, a nastgpnie przechowywac jg w suchym, dobrze wentylowanym
dokrec¢ nowe ostrza za pomocg nowych Srub. pomieszczeniu.

A Do demontazu lub montazu ostrza nie wolno uzywac
wkretarki.

5. Nalezy upewnic sie, ze ostrza sg mocno dokrecone i
mogg sie swobodnie obracac.

6. Jesli ostrza nie mogg sie swobodnie obracac, nalezy
poluzowac sruby, wyregulowac kat ostrza, a nastepnie
ponownie dokreci¢ Sruby. Przed uzyciem nalezy
upewnic sie, ze ostrza moga sie swobodnie obracac.

Uwaga: Zalecamy pozostawienie podstawy tadujgcej w pierwotnym
potozeniu. Jesli zostanie ona przeniesiona, nalezy ponownie wyznaczyc¢
obszar roboczy.

Ponowne uruchomienie
po ditugotrwatym
przechowywaniu

Uwaga: Zalecamy wymiane ostrzy co 1-2 miesigce po montazu. Aby uruchomié kosia rkg po jej d}ugotrv\/aJ{ym

przechowywaniu, nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

Akumulator 1. Upewnic sie, ze stacja fadujaca i jej akcesoria sg czyste

Zalecamy wymiang akumulatora kosiarki co dwa lata. i nie ma oznak utlenienia. W przypadku stwierdzenia
Nie nalezy wymieniac akumulatora na wtasng reke. jakichkolwiek ¢ladéw utlenienia nalezy skontaktowa¢
Nalezy skontaktowac sie z naszym zespotem obstugi sie ze sprzedawcg Roborock lub serwisem
posprzedaznej lub sprzedawca w celu uzyskania pomocy. posprzedazowym.

2. Whozy¢ wieze fadujaca do podstawy tadujace;.
Dokrecic¢ sruby po obu stronach wiezy tadujace;j.

D*u g Ot rwa*e 3. Podtaczy¢ kable przedluzajgce, wigczy¢ zasilanie

kosiarki i sprawdzi¢, czy kosiarka jest potgczona z

przechowywanie aplikacia

Jesli kosiarka nie jest uzywana przez dtuzszy czas (np.
zimg, gdy trawa jest w stanie uspienia lub z innych

powoddw), nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci: ROZWi qzywa n i e
problemow

Kosiarka

1. Natadowa¢ akumulator kosiarki do poziomu 50-70% W przypadku wystapienia jakichkolwiek problemdw
przed jej dlugotrwatym przechowywaniem. Jesli po podczas korzystania z kosiarki nalezy zapoznac sie z czesto
uptywie 12 miesiecy kosiarka jest nadal przechowy- zadawanymi pytaniami lub artykutami o btedach na stronie
wana, nalezy jg natadowad, a nastepnie tadowac raz w internetowej https://garden-support.roborock.com lub
roku. w menu aplikacji Roborock.

2. Wytgczyc kosiarke.
3. Doktadnie jg wyczyscic.
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Dane techniczne

Nazwa Z115 7130 Z150

Model RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Fodstawgwe Zalecany obszar koszenia 1500 m? 3000 m? 5000 m?
informacje

Wymiary (df. x szer. x wys.) 661x475%x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Masa netto (z akumulatorem) 21,2 kg (46,74 funt) 21,3 kg (46,96 funt) 21,5 kg (47,40 funt)

Czas koszenia po petnym natadowaniu Ok. 55 min Ok. 85 min Ok. 110 min

Szerokos¢ koszenia 24 cm (9,45 in)

Wysokos¢ koszenia 20-70 mm (0,79-2,76 in)
Parametr Czas tadowania Ok. 65 min Ok. 75 min Ok. 70 min

Predkos¢ silnika jezdnego

0,45 m/s (1,48 ft/s) (dziennie)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (wydajnie)

0,45 m/s (1,48 ft/s) (dziennie)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (wydajnie)

0,6 m/s (1,97 ft/s) (dziennie)
0,8 m/s (2,62 ft/s) (wydajnie)

Predkos¢ silnika ostrzy

2500/min

Emisja hatasu

Zmierzony poziom mocy akustycznej, LWA | 61 dB (A) ‘ 61 dB(A) ‘ 63 dB (A)
Niepewnos¢ mocy akustycznej, KWA 3dB(A)
Poziom cisnienia akustycznego, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB(A) ‘ 55 dB (A)
Niepewnos¢ cisnienia akustycznego, KpA | 3 dB (A)

Warunki pracy

Temperatura

Temperatura pracy: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Stopien ochrony IP

Korpus kosiarki i stacja taduja
Stacja referencyjna RTK: IPX5

ca: IPX6

tadowarka akumulatora: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz, pasmo podrzedne 3: 5470-5725 MHz
5 GHz, pasmo podrzedne 4: 5725-5850 MHz
Zakres EU: 863-870 MHz
czestotliwosci | LORa AU: 915-928 MHz
tacznosci
LTE Pasmo 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Pasmo 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® < 10dBm
2,4 GHz: < 20 dBm
WiFi 5 GHz pasmo podrzedne 3: < 20 dBm
5 GHz pasmo podrzedne 4: < 14 dBm
Maks. moc EU: <14 dBm
czestotliwosci | LORa AU: <20 dBm
radiowych
LTE < 23 dBm
WCDMA < 23 dBm
< 35dBm
GSM < 32dBm
Typ akumulatora Akumulator litowo-jonowy
Napiecie znamionowe 21,6 V=
Pojemnos¢ znamionowa 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akumulator
Prad tadowania akumulatora Maks. 4 A Maks. 5 A Maks. 7 A

Temperatura tadowania: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Temperatura Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Napiecie znamionowe 32V=
Prad wejsciowy 3,75A 4,69 A 6,56 A
Stacja fadujaca
Napiecie wyjsciowe 32V=/52V=
Prad wyjsciowy 32A1TA 4A/TA 58 A/TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
tadowarka Napiecie znamionowe 100-240 V~
akumulatora Napiecie wyjéciowe 32 V=
Prad wyjsciowy 3,75A 4,69 A 6,56 A
. Model MBSOORR
Stacja
referencyjna Napiecie znamionowe 52 V=
RTK Prad wejsciowy 1A
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Deklaracja zgodnosci UE

Niniejszym firma Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. oswiadcza, ze niniejsze urzadzenie jest zgodne z Dyrektywa
Maszynowa 2006/42/WE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nazwa producenta Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
res
Jiangsu Province, P.R. China
Nazwa autoryzowanego przedstawiciela Roborock International B.V.
Adres Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Niniejszym o$wiadczamy, ze niniejsza deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytgczng odpowiedzialnosé firmy
Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. oraz ze produkty:

Opis produktu Kosiarka robotyczna

Oznaczenia typu (modelu) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON

RXXXXXYYYYYYYY (,X" 0znacza dowolng litere od A do Z z wyjatkiem O i1, ,Y" oznacza dowolng cyfre od

Numer seryjny 0do9)
¢}

sg zgodne i zweryfikowane poprzez testy z przepisami nastepujacych dyrektyw UE:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Osoba odpowiedzialna za sporzgdzenie niniejszej deklaracji:

Wydrukowane imie i nazwisko: Dollar Qian

Stanowisko/tytut: Menedzer ds. certyfikadji

Podpis: Obieur Bren

Data wydania: 2025-12-08

Miejsce wydania: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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