Originalios instrukcijos vertimas.

Sis naudojimo vadovas parengtas jvairiomis kalbomis. Originali versija parengta angly kalba. Esant priestaravimy tarp
versijos angly kalba ir kitomis kalbomis, versijos angly kalba tekstui teikiama pirmenybe.

Vaizdai yra tik iliustraciniai ir gali neatitikti tikrojo produkto.

Lietuviy

RockMow Z120 LiDAR

Robotinés vejapjovés naudojimo
vadovas

PrieS naudodami robotine vejapjove atidZiai perskaitykite Sj naudojimo vadova ir pasidékite jj
patogioje vietoje, kad galétuméte prireikus atsiversti.

Turinys

002 Gaminio apzvalga

006 ParuoSiamiejiir jrengimo darbai
008 ParuoSimas pjauti

008 Techniné priezitra

010 Ilgalaikis sandéliavimas

011 Trik€iy Salinimas

011 Lazeriniy gaminiy sauga

012 Techniniai duomenys
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Gaminio apzvalga

LT A Vejapjovés dugne yra pritvirtinti peiliai. Keldami vejapjove batinai mavekite apsaugines pirstines ir pasirdpinkite, kad
peiliy aSmenys baty nusukti nuo jasy.
A Kad neprispaustuméte pirsty, perkeldami vejapjove laikykite rankas atokiau nuo jos korpuso tarpy.

O

Ilginimo kabelis akumuliatoriaus

jkrovikliui
Vejapjové
X6
TIkrovimo stotelés bokstelis
Sesiakampis Ikrovimo
[krovimo pagrindo plokste raktas stotelés sraigtai
X 6 ‘g’ X 6
Atsarginiy peiliy
komplektas
Ikrovimo stotelé
< = «
Akumuliatoriaus jkroviklis Nesipdkuojanti Sluosteé
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Robotiné vejapjové (vaizdas iS v

Akumuliatoriaus
skyrius

,LIDAR" jutiklis

4G ir apsaugos
nuo vagystés

modulis
Dinaminé pakabos

sistema

Sekiklio skyrius

Robotiné vejapjoveé (dugno vaizdas)

LI 4

.PreciEdge” modulis

Peilis

Apsauginé
dugno ploksteé

Peiliy diskas
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VirSutiné korpuso
danga

STOP mygtukas

Valdymo skydelis
Garsiakalbis

Elektroniné aukscio
reguliavimo sistema

Lietaus jutiklis

kamera

Papildomo
apSvietimo
Zibintas

Aktyvi sukimo
sistema

Buferis

Sis modulis yra neprivalomas ir yra parduodamsa atskirai.

Varomieji ratai

Slankiojanti platforma

Varomieji ratai

Rankena

Bdsenos Zibintai

Binokuliariné :| Vaizdo

Ikrovimo kontaktai

fiksavimo
modaulis



Jjungimas / Rodinio
g . ekranas
iSjungimas
Pridéti Atimti
Pjauti 4 .
OK (Gerai) sugrizti
STOP
(Stabdyti)
Piktograma ReikSmé

(m)

Akumuliatoriaus jkrovos lygis

4G

¢ Dega: veikia 4G rysys

e Nedega: néra signalo

e Mirksi: nustatyta 4G ir
apsaugos nuo vagystées
modulio klaida

SWiFi”

e Dega: prisijungta prie ,WiFi" tinklo

* Nedega: néra signalo /
neprisijungta prie ,WiFi" tinklo

* Mirksi: ieSkoma ,WiFi" tinklo

e Greitai mirksi: jungiamasi

,Bluetooth”

* Dega: prisijungta prie
,Bluetooth” rysio

* Nedega: neprisijungta prie
,Bluetooth” rysio

UZrakto sistema

e Dega: vejapjove uzrakinta/
jjungtas vaiky saugos sistemos
uzraktas

e Nedega: vejapjové atrakinta/
iSjungtas vaiky saugos
sistemos uzraktas

STOP
Vejapjové sustojo.

OTA
Diegiami atnaujinimai internetu
(OTA).
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Piktograma

ReikSmé

Gedimo kodas

Rodomas kodas reiskia, kad
sistema aptiko vejapjoves
gedima. Kody reikSmes rasite
adresu https://
garden-support.roborock.com
arba atitinkamoje programelés
,Roborock” skiltyje.

Isijungiama / iSsijungiama
Krastines padalos sukasi ratu
pagal laikrodzio rodykle.

Ikraunama
Skydelyje skaitmenimis rodomas
akumuliatoriaus jkrovos lygis.

Pjaunama/kartografuojama/
grjiztama

IS skaitmeny rodinio padaly
suformuojama pavaizduota
seka. Kiekviena Sios sekos
padala uzsidega nuosekliai. Kai
parodoma visa seka, ji kartojasi.

TILT
Vejapjove yra pakreipta.

LIFT
Vejapjove yra pakelta.

Valdymas

Valdymas

ReikSmeé

Jjungti / iSjungti

3 sekundes palaikykite nuspaude
D

Pradéti pjauti

Paspauskite @ ir patvirtinkite
pasirinkimg paspausdami @€3.

Sustabdyti

o Paspauskite \@lW.
vejapjove
Grazinkite
vejaapjove; j Paspauskite @ ir patvirtinkite

jkrovimo stotele

pasirinkima paspausdami 3.

Jjungti vaiky
saugos sistemos
uzraktg

5 sekundes palaikykite nuspaude
O




Valdymas ReikSmé
Atrakinti
vejapjove/isjungti  Paspauskite bet kurj mygtuka ir

vaiky saugos
sistemos uzraktg

suveskite PIN koda.

Vienu metu palaikykite

Susietivejapiove 1 spaude @ ir @ 3 sekundes.

Atkurti Vienu metu palaikykite nuspaude
gamyklinius O O ir WW 10 sekundziy ir
parametrus suveskite PIN koda.

10 sekundziy palaikykite
nuspaude €B.

Paleisti vejapjove
iS naujo

Kaip jvesti PIN koda

Iveskite PIN kodg, kad atrakintumeéte vejapjove.
Numatytasis PIN kodas yra 0000. Pakeisti PIN koda
galite programéléje. Mygtukais @ ir @ didinkite
arba mazinkite skaitmenj ir patvirtinkite pasirinkima
paspausdami €.

Pastaba. Prasome saugiai laikyti PIN kod3 ir neatskleisti jo kitiems.

Ikrovimo stotelés indikatoriai

Indikatoriaus blsena ReikSmeé

Dega zalia Vejapjove nejkrauta.

Pulsuoja zalia Vyksta jkrovimas.

== Dega raudona Tkrovimo stotelés klaida.

* \Vejapjoveé visiskai
jkrauta.
e Grandinés gedimas.

/' Nedega
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BuUsenos zZibintai

Zibinto  Zibinto spalvos S
ReikSmé
spalva efektas
* \lyksta jkrovimas.
/ Nedega -VeJap'J‘ove veﬂaa
budéjimo rezimu
uz stoteleés riby.
Slenka ljungti / iSjungti.
Diegiami
Greitai pulsuoja atnaujinimai
internetu (OTA).
Balta aAiavE
Létai pulsuoja VeJapJove
pristabdyta.
* Kartografuojama.
Dega * Pjaunama.
e Grjzta j jkrovima.
Létai pulsuoja IeSkoma tinklo.
Mélyna
Greitai pulsuoja Jungiamasi.
Raudona  Greitai pulsuoja Klaida.

Jutikliai

Jutiklis ReikSme

Binokuliarine NUSK?'tO apsupinius, reaguoja
j kelyje aptiktus objektus ir

kamera . T :
sistemina jvairiy jutikliy duomenis.

,LIDAR" jutiklis P‘a5|rglk|ant ”LlDA.R t‘echnologua‘,
tiksliai nustato vejapjoves padeét;.
Pasitelkiant GNSS, leidzia

GNSS modulis naudotojui stebéti tikslia

vejapjoves padétj.

Kaip viskas veikia

Si robotiné vejapjové moka automatiskai pradeti pjauti
ir sugrjzti jsikrauti. Vejapjovei nereikalingas kontdiro
laidas, nustatantis pjovimo ribas, nes joje naudojamas
L,LIDAR" jutiklis ir iSmanioji kartografavimo su priekine
binokuliarine kamera sistema. Vejapjoveé pasizymi placia
aplinkos vaizdo apreptimi ir naudoja daugybes jutikliy
duomenis sisteminantj algoritma, kas leidzia efektyviai
manevruoti kampuose ir saugiai apvaziuoti kliatis.

Automatinis grjZimas j stotele

Kai akumuliatorius baigia issekti, vejapjove automatiskai
grijzta j jkrovimo stotele. Pakankamai jsikrovusi vejapjove
automatiskai tesia pjovima.

Pjovimas visg para

Kameroje jtaisytas papildomo apsvietimo zibintas leidzia
vejapjovei dirbti ir tamsiu paros metu. Programeéléje
galite nustatyti, kad vejapjove nezaloty gyvany.



Grafiko nustatymas
Programeéleje galite nustatyti pjovimo grafika, kurio
vejapjove automatiskai laikysis.

Pjovimo aukstis

PrieS pjaudami jsitikinkite, kad vejos aukstis néra aukStesné
uz reguliarig priezidros aukstj. Vejapjove vienu metu
palaiko kelis reguliuojamus pjovimo aukscius.

Marsruto planavimas

Vejapjove laikosi lygiagretaus, marsruto sudarymo
algoritmu sudaryto marsruto, uztikrinancio veiksmingg
pjovimg ir leidZian¢io grei¢iau mégautis grazia veja.

ISmanusis klia¢iy vengimas

Binokuliariné kamera ir ,LiDAR" jutiklis leidZia vejapjovei
atpazinti jvairius objektus, vaziuoti jvairiais marsrutais ir
derinti saugumg su pjovimo apréptimi.

Prisitaikymas prie jvairiy kliaciy ir
reljefo tipy

Vejapjoveje jrengta visy varanciyjy ratuky pavara ir
dinamine pakabos sistema, leidzianti vejapjovei sklandziai
jveikti jkalnes, kliatis ir iSlaikyti stabilumg bei tolygius
pjovimo rezultatus pjaunant ant nelygaus reljefo.

Aktyvi sukimo sistema

Dél vejapjovés priekiniy ratuky sukimo sistemos,
vejapjove apsisuka vietoje, nedarant lanksto, ir taip
uztikrina veiksminga vejos apreptj (net ir Slaite) ir
sumazina vejos pazaida.

Lietaus jutiklis ir uzdelsimo dél lietaus
funkcija

Vejapjove turi IPX6 apsaugos nuo vandens kategorija
ir yra suprojektuota naudoti lauke. Taciau pjauti

Slapig veja nera efektyvu. Vejapjovéje jtaisytas lietaus
jutiklis, todel, aptikus liety, vejapjové baigia darba

ir grjzta j jkrovimo stotele. Vejapjové tesia pjovima
praejus nustatytam uzdelsimo dél lietaus laikotarpiui
(numatytasis laikotarpis - 180 min.). Reguliuoti 3j
laikotarpj galima programeléje.

Slankiojanti platforma

Slankiojanti platforma leidzia vejapjovei realiuoju laiku
prisitaikyti prie reljefo pokyciy ir uztikrinti vienodg ir
tolygy pjovima pjaunant nelygius pavirsius.

Jokios batinybés surinkti nupjautg Zole
Nupjautos zolés nereikia sugrebti ar surinkti, nes ji veikia
kaip mulcias.

~PreciEdge” modulis

Sj modulj reikia jsigyti atskirai.
Del novatorisko dviejy peiliy dizaino, vejapjove gali
tvarkingai pjauti vejg sieny pakrasciuose, kad Siy
pakrasciy veliau nereikéty priziaréti patiems.
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Apsauga nuo vagystés

Vejapjove gali skleisti garsy aliarmo signalg ir turi
jrengta 4G ir apsaugos nuo vagystés modulj. Vejapjoveéje
taip pat yra sekikliui skirtas skyrius, j kurj galima jstatyti
sekiklj (reikia jsigyti atskirai).

ParuoSiamieji ir
jrengimo darbai

Programeélé

O Atsisiyskite programéle
Nuskaitykite QR kodg ir
atsisiyskite programéle
,Roborock”.

@ Paruoskite telefong

Visy pirma jsitikinkite, kad jasy telefone jjungtas
,Bluetooth” rySys, kuris batinas norint susieti
vejapjove su telefonu.

©® Susiekite vejapjove

1. Palaikykite nuspaude @ mygtuka 3 sekundes,
kad jjungtumeéte vejapjove, ir suveskite PIN koda.
Numatytasis PIN kodas - 0000.

2. Atidarykite programéle ,Roborock”.

3. Atsidare programéle nuskaitykite vejapjoves
QR kodg arba vienu metu palaikykite nuspaude
mygtukus @ ir @ 3 sekundes.

Pastabos.
e Patariame prisijungti prie 2,4 GHz ,WiFi" tinklo.

e \Vejapjove turi bati per 6 m (19,69 péd.) nuo telefono, kad pavykty
prisijungti prie ,Bluetooth” rysio.

Vejos paruosimas

Pries pjaudami vejg, nupjaukite ja iki reguliaraus
priezidros aukscio. Pasalinkite neSvarumus, zaislus,
laidus, akmenis ir kitas klidtis. PasirGpinkite, kad vaikai ir
augintiniai nevaikscioty po veja.

» Reguliarus
priezidros aukstis
s =
< AV
> _/
__ER
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Ikrovimo stotelés jrengimas Ikrovimo stotelés jrengimas
. . . . . 1. Pritvirtinkite jkrovimo pagrindo plokste prie zemeés
Raskite tmkamq lrengimo viety panaudodami komplektacijoje esancius sraigtus ir
Jkrovimo stotele svarbu tvirtinti vietoje, kurioje vejapjove Segiakampj rakta.
galety tvarkingai bazuotis. Zr. toliau pateiktg gida:
1. Ikrovimo stotele reikia jrengti plokS¢iame pavirsiuje,
atviroje vietoje ir netoli akumuliatoriaus jkroviklio
(10 m/32,81 péd. atstumu).

2. Patariame jkrovimo stotele jrengti vietoje, kurioje 2. llginimo kabeliu sujunkite jkrovimo stotele ir
veikia stiprus ,WiFi“ rysys. akumuliatoriaus jkroviklj. Sulygiuokite dviejy kontakty
jungtj, jstatykite iki galo ir uzverzkite fiksavimo Zieda.

3. Prijunkite akumuliatoriaus jkroviklj prie maitinimo lizdo.

3. 2 metry (6,56 péd.) spinduliy aplink jkrovimo stotele - \/\
turi nebdti klidciy, o vejos aukstis turi nevirSyti 9 cm =30 cm | L/\
(3,54 col). (11,81 col.)y
W <9.cm (3,54 col.)
Pastabos.
e Jeigu reikia atjungti ilginimo kabelj, pirma atfiksuokite fiksavimo ziedg ir
tada istraukite jungtj.
» Akumuliatoriaus jkroviklj reikia laikyti maziausiai 30 cm (11,81 col.)
auksciau Zemes, kad jo nepazeisty vanduo ir dregme.
D >R e Prijunkite prietaisg j lizdg patalpoje arba vandens poveikiui atspary

o 2m (6,56 péd.) 2m (6,56 péed.) lizdg lauke.

4. Jeigu jrangg sujungeéte tinkamai, ant jkrovimo stotelés

i Wow
L 2 m 6,56 ped.) turi degti zalias indikatorius.
Wow i
3 Wow @I
A
4
| - -®
4. Tkrovimo stotelés bokstelio doko zymekliai turi bati
aiskiai matomi, o jkrovimo pagrindo plokste turi bati
vari ir neuzkrauta. ~N~—

Pirmas vejapjoveés jkrovimas

w Prie$ paleidziant vejapjove pirma kartg, patariame jg

visiSkai jkrauti, kad akumuliatorius tarnauty optimaliai.
[statykite vejapjove j jkrovimo stotele ir jsitikinkite, kad
vejapjoves ir stotelés jkrovimo kontaktai yra sulygiuoti.
Jeigu sujungimas tinkamas, stotelés indikatorius
pulsuoja zalia spalva.

()
@4

-®

~—
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Darbo srities kartografavimas

A Vykstant kartografavimui sekite vejapjove i$ paskos.
Eikite atsargiai, kad nenugritituméte ir bakite ypac
atsargas slaituose. Valdydami vejapjove ne békite, bet
ramiai eikite.

1. PasirGpinkite, kad vejapjove baty jjungta ir prisijungusi
prie ,WiFi" tinklo ir susieta ,Bluetooth” rysiu.

2. Pries pradédami kartografuoti atidZiai apzidrekite vejg
ir tiksliai apibrézkite darbo sritj. Apibréze darbo sritj,
vadovaukités programeléje pateikta kartografavimo
instrukcija.

3. Vejapjove judes apibréztos srities perimetru ir sudarys
zemelapj.

ParuoSimas pjauti

A Pasirapinkite, kad vejapjove visglaik dirbty
kartografuojant nustatytoje darbo srityje.

Pradéti pjauti
Paspauskite @

ir patvirtinkite
paspausdami €. Taip

pat pradéti pjauti galite
per programéle.

Pristabdyti pjovima

Paspauskite @ arba naudokite programele, kad
pristabdytumeéte vejapjove.
Pastaba. Paspaudus mygtuks @ atSaukiamos visos kitos funkcijos.

Paspaude vejapjoves mygtuka @, pratesti pjovimga galite tik
paspausdami @ ir patvirtinkite paspausdami @3 valdymo skydelyje.

Testi pjovima
Norédami testi pjovima,
paspauskite @ ir
patvirtinkite paspausdami
@ valdymo skydelyje arba
teskite jj is programéles.
Toliau nurodytais atvejais,
testi vejapjoves darbg
galima tik paspaudus @
ir patvirtinus pasirinkimg
paspaudus €

* Vejapjove sustabdyta nuspaudus G
e VVejapjové buvo pakreipta arba pakelta.

Grjzti j jkrovima
Galite nurodyti vejapjovei

grjzti j jkrovimo stotele
paspausdami @ ir
patvirtindami pasirinkimg
paspausdami € arba per
programele.

Pastaba. Kad veja islikty sveika,
patariame nepjauti vejos veikiant
laistytuvams.

008

Techniné priezitara

A Atlikdami technine priezitirg batinai avekite visg
péda dengiancig avalyne ir kelnes ilgomis kleSnemis.
Grieztai neavékite sandaly ir nebdkite basi.

A\ Atsargiai apverskite vejapjove ant nekieto pavirsiaus.
Netempkite apverstos vejapjoves pazeme.

Kad vejapjové sklandziai dirbty ir ilgai tarnauty, jg batina

kas savaite tikrinti ir techniskai prizidreti.

Valymas

A Gaminio dalims valyti nenaudokite benzino, alkoholio
ir kity edziyjy tirpikliy.

A Neskalaukite vejapjoveés stipresniu kaip 12,0 MPa
sléginiu plautuvu.

Reqguliariai (pagal poreikj) nuvalykite nuo vejapjoves
ratuky, kamery, disky, ,LiDAR" jutiklio ir kity daliy
nesvarumus ir nupjautg zole.

Pries valydami jsitikinkite, kad:

e vejapjove yra isjungta;

e gaubto sraigtai yra tvirtai uzsukti ir vejapjove yra
sandari.

VirSutinis korpusas

Naudodami vandens Zarng, Sluoste arba Sepetj,
nuvalykite ant aktyvios sukimo sistemos, dinaminé
pakabos sistema ir kity daliy susikaupusius nesvarumus.

Binokuliariné kamera

Svarus objektyvas batinas, kad vejapjové gerai fiksuoty
vaizdg ir veikty. Nusluostykite kameros objektyva gauta
nesipdkuojancia sluoste.




~LIDAR" jutiklis Dugnas

Kad vejapjove sklandziai nuskaityty vaizdg ir veikty, A saugokités ir mavékite darbo pirstines.
L,LIDAR" jutiklis turi bati Svarus. Valykite jutiklj toliau Atsargiai apverskite vejapjove ant nekieto pavirgiaus.
nurodyta tvarka: Nuvalykite neSvarumus ir nupjauta zole Sepeciais arba
1. Nuimkite virsutine korpuso danga, kaip pavaizduota vandens zarna. Kruopsciai nuvalykite diskg ir vaziuokle.
iliustracijoje. Pasukite diska ir peilius, kad jsitikintuméte, jog jie veikia
tvarkingai. Pasalinkite neSvarumus, kad jie nepazeisty

peiliy disko.

2. Kruopsciai nusluostykite ,LIDAR" jutiklj gauta Pastaba. Saugokités ir nelieskite peiliy rankomis.
nesiptkuojancia Sluoste. Jei jutiklis vis dar neSvarus,
suSlapinkite jj ir dar kartg nusluostykite. Varomieji ratai

Nuvalykite purva ir nupjautg zole naudodami Sepecius ir

vandens zarng, kad nesuprastéty vejapjoves sukibimas.
ﬁi v

3. Uzdékite virSutine korpuso dangg atgal ant vejapjoves.

Ikrovimo stotelé

A Prie3 valydami jkrovimo stotele, istraukite jg i$
maitinimo lizdo.

Sluoste nusluostykite ne$varumus nuo jkrovimo kontakty

ir doko zymekliy. Nuplaukite jkrovimo pagrindo plokste

vandens zarna.

Ikrovimo kontaktai
Nusluostykite vejapjovés jkrovimo kontaktus minksta
Sluoste.

Pastaba. [junkite vejapjove tik jsitikine, kad kontaktai visiSkai iSdZiavo.

Daliy keitimas

Peiliai

Pastaba. [junkite vejapjove tik jsitikine, kad kontaktai visiSkai iSdziavo. A Keisdami peilius bakite atsargus ir mavekite pirétines
A Pakeiskite visus peilius ir sraigtus. Jokiu badu
nenaudokite sraigty pakartotinai. Tokie sraigtai gali
nesulaikyti peiliy ir lemti sunkius suzalojimus.

1. ISjunkite vejapjove.
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2. Atsargiai apverskite vejapjove ant nekieto pavirsiaus.

3. Sulygiuokite apsauginés dugno plokstes sraigtines
angas su peiliy sraigtais, tada mechaniniu atsuktuvu
atsukite sraigtus ir iSimkite panaudotus peilius.
Saugokités astriy briauny.

4. Laikykite apsauginés dugno plokstés sraigtines angas
sulygiuotas su peiliy disko peiliy angomis ir naujais
sraigtais uzverzkite naujus peilius.

A Peiliui iSimti ir jstatyti nenaudokite elektrinio
atsuktuvo.

5. Isitikinkite, kad peiliai jstatyti tvirtai ir laisvai sukasi.

6. Jeigu peiliai nesisuka laisvai, atlaisvinkite sraigtus,
sureguliuokite peiliy kampg ir pakartotinai uzverzkite
sraigtus. Pries naudodami vejapjove jsitikinkite, kad
peiliai laisvai sukasi.

Pastaba. Patariame keisti naudojamos vejapjoves peilius kas 1-2
menesius.

Akumuliatorius

Patariame keisti vejapjovés akumuliatoriy kas dvejus
metus. Nekeiskite akumuliatoriaus savarankiskai.
Kreipkités j masy popardaviminio aptarnavimo jstaigg
arba j pardavéja.
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Ilgalaikis
sandeéeliavimas

Jei ketinate nenaudoti vejapjoves ilgesn;j laika (pvz.,
ziema, kai zolé ,miega”, arba jei nereikia pjauti vejos
del kity priezasciy), vadovaukites toliau pateiktais
nurodymais:

Vejapjove

1. PrieS padédami vejapjove sandeliuoti, jkraukite
vejapjoves akumuliatoriy iki 50-70 % jkrovos.

2. ISjunkite vejapjove.

3. Kruopsdiai jg nuvalykite.

Pastaba. Jeigu toliau sandéliuojate vejapjove, jkraukite j3 po 12 ménesiy
ir jkraukite kas metus.

Stotele

1. IStraukite akumuliatoriaus jkroviklj iS maitinimo lizdo.

2. Atjunkite stotelés ilginimo kabelius.

3. Atjunkite jkrovimo stotelés bokstelj nuo jkrovimo
pagrindo plokstes ir sandéliuokite sausoje, gerai
vedinamoje patalpoje.

Ijungimas po ilgalaikio
sandéliavimo

Noredami jjungti vejapjove po ilgalaikio sandéliavimo,

atlikite toliau iSvardytus veiksmus:

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé ir jos priedai
yra Svars ir be oksidacijos poZzymiy. Pastebéje
oksidacijos pozymiy, kreipkités j ,Roborock” pardavéjg
arba popardaviminio aptarnavimo jstaiga.

2. Istatykite jkrovimo stotelés bokstelj j jkrovimo pagrindo
plokste. UzverZkite sraigtus abipus bokstelio.

3. Prijunkite ilginimo kabelius, jjunkite vejapjove ir
patikrinkite, ar ji tvarkingai susieta su programéle.



Trikciy Salinimas

Susiddre su problemomis naudodami vejapjove,
informacijos ieSkokite DUK skiltyje ir straipsnyje apie klaidy
kodus adresu https://garden-support.roborock.com
arba atitinkamoje programélés ,Roborock” skiltyje.

Lazeriniy gaminiy
sauga

Siame gaminyje naudojamas lazerinis atstumo jutiklis
atitinka standarto IEC 60825-1:2014 1 klasés lazeriniy
gaminiy standartus ir neskleidzZia pavojingos lazerinés
spinduliuotés.
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Techniniai duomenys

Pavadinimas 7120 LiDAR
Modelis RRALOVER
Pagrindine
) " Rekomenduojamas pjovimo plotas 2000 m?
informacija
Grynasis svoris (su )
_ o Apie 21,7 kg (47,84 sv.)
akumuliatoriumi)
Pjovimo plotis 24 cm (9,45 col.)
Pjovimo aukstis 20-70 mm (0,79-2,76 col.)
Parametras o - . 0,45 m/s (1,48 péd./s) (kasdien)
Varanciojo variklio greitis ]
0,6 m/s (1,97 péd./s) (efektyvus)
Peiliy variklio greitis 2500/min.
ISmatuotas garso galios lygis, LWA | 62 dB (A)
SkleidZiamas Garso galios neapibréztumai, KWA 3 dB(A)
triukSmas Garso slégio lygis, LpA 54 dB (A)
Garso slégio neapibréztumai, KpA 3dB(A)

Darbineés salygos

Temperatdra

Darbiné temperatara: 0-45 °C (32-113 °F); rekomenduojama: 10-35 °C (50-95 °F)
Sandéliavimo temperatara:-20-55 °C (-4-131 °F); rekomenduojama: 10-35 °C (50-95 °F)

IP kategorija

Vejapjoves korpusas ir jkrovimo stotele: IPX6
Akumuliatoriaus jkroviklis: IP67

,Bluetooth®" 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
JWIFi" 5 GHz pajuosteé 3: 5470-5725 MHz
Prisijungimo daznio 5 GHz pajuosteé 4: 5725-5850 MHz
diapazonas LTE Juosta 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Juosta 1/8
Gom EGSM900
DCS1800
,Bluetooth®" <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
JWIF 5 GHz pajuosteé 3: <20 dBm
Didz. radijo daZnio 5 GHz pajuosté 4: <14 dBm
galia LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
—y <35dBm
<32 dBm

Akumuliatorius

Akumuliatoriaus tipas

Licio jony akumuliatorius

Vardiné jtampa 21,6 V=
Vardine talpa 6 Ah
Akumuliatoriaus jkrovimo srove Didz.: 5 A.

Temperatdra

Tkrovimo temperattra: 4-45 °C (39,2-113 °F); rekomenduojama: 10-35 °C (50-95 °F)
Sandéliavimo temperatara:-20-55 °C (-4-131 °F); rekomenduojama: 10-35 °C (50-95 °F)

[éjimo jtampa

32V=

[éjimo srove 4,69 A
Tkrovimo stotelé

ISéjimo jtampa 32 V=

ISéjimo srove 4A

Modelis TZAMO1
Akumuliatoriaus [éjimo jtampa 100-240 V~
jkroviklis 18¢jimo jtampa 32 V=

ISéjimo srove 4,69 A
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