Traducerea instructiunilor originale.

Acesta este un manual multilingv pregatit in engleza ca limba de baza. In cazul unor eventuale discrepante intre
versiunea in limba engleza si alte versiuni, va prevala versiunea in limba engleza.

Imaginile sunt doar cu titlu ilustrativ si este posibil sa nu reprezinte exact produsul. m
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RockMow Z1 Series

Manual de utilizare al robotului de
tuns gazonul

Cititi acest manual de utilizare cu atentie Thainte de a utiliza acest produs si pastrati-|
corespunzator pentru consultare ulterioara.
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Prezentarea generala a produsului

A Robotul de tuns gazonul este preinstalat cu lame

in partea inferioard. Purtati Tntotdeauna manusi de T x 1

protectie cand ridicati robotul de tuns gazonul si Surub

asigurati-va ca partea lamelor este orientata spre ’ Antena GNSS
exterior. (antena de baza)

A Pentru a evita prinderea, tineti mainile la distanta
de spatiile de pe robotul de tuns gazonul in timpul
deplasarii acestuia.

Tije de montare

Robot de tuns gazonul

Turn de incarcare

Placa de baza de incarcare

— Carlig
triunghiular

Statie de referinta RTK

Statie de incarcare

< Ixs 10

incarcator baterie

Cheie Suruburi Carlige
‘ hexagonala pentru statia de pentru cablu
/@ incarcare prelungitor
Cablu prelungitor pentru incarcatorul <.> x4 *x 6 { *x 6
bateriei
Cleme pentru Kit de lame de
cablu rezerva

°O~"

Cablu prelungitor RTK
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Robot de tuns gazonul (vedere de sus)

Buton STOP

Compartiment

baterie Panou de control

Difuzor

Antena GNSS
(antena rover)

Senzor de ploaie

Modul 4G si Sistem de reglare
antifurt electrica a inaltimii
Sistem de

suspensie dinamic Faruri de stare

Compartiment

dispozitiv de urmarire ( g ~» Cfa\mera 3
\ N . binoculara Modul
Camer3 laterald — ) vedere
Iuminare
suplimentara
Sistem de

directie activ

Contacte de
ncarcare

Protectie

Modul PreciEdge
Optional si acest modul este vandut separat.

Robot de tuns gazonul (vedere de jos)

| Roti motrice

Lama

Platforma
flotanta

Placa patina

Roti motrice
Disc cu lame

Maner
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Interfata utilizator

Pornire

Adaugare

Tundere
OK

L

Afisaj

Scadere

Acasa

OPRIT

Pictograma si

afisaj

Descriere

()

Nivel baterie

4G

e Pornit: Retea 4G disponibila

e Oprit: Lipsa semnal

e Intermitent: Eroare modul 4G
si antifurt

WiFi

e Pornit: Conectat

e Oprit: Lipsa semnal/
neconectat

e Intermitent: Se asteapta
conexiunea WiFi

e Intermitent rapid: Se
conecteaza

Bluetooth
e Pornit: Conectat
e Oprit: Deconectat

Blocare

e Pornit: Robot de tuns gazonul
blocat/Blocare copii activatad

e Oprit: Robot de tuns gazonul
deblocat/Blocare copii
dezactivata

OPRIT
Robot de tuns gazonul oprit.

OTA
Se actualizeazad prin aer (OTA).
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Pictograma si
afisaj

Descriere

Cod de eroare

Un cod ca acesta indica faptul
ca robotul de tuns gazonul a
detectat o eroare. Pentru solutii,
puteti consulta articolul ,Eroare”
la https://
garden-support.roborock.com
sau din sectiunea din aplicatia
Roborock.

Pornirea/oprirea
Segmentele exterioare se
rotesc in sens orar intr-o bucla
continua.

incarcarea
Afisajul va afisa nivelul bateriei
in cifre.

Tundere/cartografierea/
intoarcerea

Cele patru cifre formeaza un
model conform imaginii din
diagramad. Fiecare segment al
modelului se aprinde succesiv.
Dupa ce este afisat intregul
model, succesiunea se repeta.

INCLINARE
Robotul de tuns gazonul este
inclinat.

RIDICARE
Robotul de tuns gazonul este
ridicat.




Comanda

Comanda Descriere

Pornire/oprire Apasati lung € timp de 3

Indicatori despre statia
de incarcare si statia de
referinta RTK

secunde. Pozitie
. indicator Stare indicator Descriere
Incepeti tunderea  Apasati @ si apoi confirmati cu
gazonului D . Robot de tuns
Verde stabil <
Opriti robotul de gazonul descdrcat.
tuns gazonul Apasati . Pulsatoriu Robotul de tuns
Trimiteti robotul verde gazonul se incarca.
Eje tuQs gazo.nul Apasati @ si apoi confirmati Statie de - Rosu <tabil Eroare statie de
inapoi la statiade ¢, €. Tncarcare ' incdrcare.
incarcare
e Robotul de
Activati blogarea Apasati lung @ timp de 5 tuns gazonul
pentru copii secunde. / Oprit este complet
Deblocati robotul m;ar;at.
de tuns gazonul/ e Circuit defect.
Dezactivati Apasati orice buton, apoi
’ introduceti codul PIN. Verde stabil Semna_l RTK
blocarea pentru puternic.
copii
Pul ri
Sincronizati o . ) ' pSrigtcc;lile Semnal RTK slab.
robotul de tuns Apaszu lung 6d$| @ simultan Statie d(?
gazonul timp de 3 secunde. referinta Intermitent )
RTK . Se cauta
' . portocaliu semnalul
Restabiliti setarile Apasatl '“7‘9 06w . rapid
. U simultan timp de 10 secunde si
din fabrica . ) Pulsatoriu
apoi introduceti codul PIN. : A aparut o eroare.
rosu rapid

Reporniti robotul
de tuns gazonul

Apasati lung € timp de 10
secunde.

Faruri de stare

Culoare
deschisa

Cum se introduce codul PIN

Efect de lumina

Descriere

Introduceti codul PIN pentru a debloca robotul de tuns
gazonul inainte de punerea in functiune. Codul implicit
este 0000, puteti schimba codul din aplicatie. Apdsati
©® sau @ pentru a mari sau reduce numarul si apasati /
@ pentru a confirma fiecare cifra.

Nota: Pastrati codul PIN 1n siguranta si nu 1l dezvaluiti altor persoane.

¢ Robotul de tuns
gazonul se incarca.
¢ Robotul de tuns

Alb

Oprit N
gazonul este in
repaus in afara
statiel.

Flotant Pornire/oprire.

Pulsatoriu rapid

Se actualizeaza
OTA.

Pulsatoriu lent

Robotul de tuns
gazonul a fost
pus pe pauza.

Stabil

e Cartografiaza.

e Tundere gazon.

* Revine pentru a
se Incarca.

Albastru

Pulsatoriu lent

Se asteapta
conexiunea.

Pulsatoriu rapid

Se conecteaza.

Rosu

Pulsatoriu rapid

Eroare.

Portocaliu

Pulsatoriu lent

Semnal RTK slab.
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Senzorii

Senzor Descriere
Detecteaza Imprejurimile,
efectueaza diferite actiuni ca
raspuns la diverse obiecte aflate
in fata si executa algoritmi de
Camera fuziune cu alti senzori. Cu doua
binoculara camere laterale suplimentare,
frontala si robotul de tuns gazonul capata
camere laterale  un camp de vizualizare mai
duale amplu, ceea ce ajuta la detectarea

obstacolelor bruste si realizarea
virajelor libere in punct mort
pentru o functionare mai sigura si
mai fiabila.

Utilizeaza GNSS pentru
pozitionarea exacta, permitand
robotului de tuns gazonul sa
stabileasca cu precizie pozitia sa.

Antena GNSS

Cum functioneaza

Robotul dvs. de tuns gazonul poate comuta automat
intre tunderea gazonului si incarcare. Nu necesita un
fir de delimitare pentru a defini zona de lucru, datoritd
sistemului sau de pozitionare RTK cu precizie de nivelul
centimetrilor si cartografiere inteligenta cu camere (o
camera binoculara frontala si camere laterale duale).
Cu un algoritm de fuziune pentru mai multi senzori

si o raza de detectare mare, robotul de tuns gazonul
navigheaza inteligent la colturi si evita obstacolele in
siguranta.

Andocare automata

Robotul de tuns gazonul se intoarce automat la statia
de incarcare cand nivelul de incarcare scade. Dupd un
timp de incarcare, robotul de tuns gazonul va relua
tunderea gazonului.

Taiere pe parcursul intregii zile
lluminarea suplimentara a camerei permite robotului
de tuns gazonul sa functioneze noaptea. Puteti seta
robotul de tuns gazonul pentru modul prietenos cu
fauna prin aplicatie.

Program

Puteti seta programul de tuns gazonul din aplicatie, iar
robotul de tuns gazonul va functiona automat conform
acestuia.

Inaltime de taiere

fnainte de a incepe tunderea gazonului, asigurati-va ca
iarba nu este mai lunga decat inaltimea de intretinere
obisnuita. Robotul de tuns gazonul ofera mai multe
inaltimi de taiere reglabile.

Ruta planificata

Robotul de tuns gazonul urmeaza o ruta paraleld
generata de un algoritm de rutare, asigurand o mai
mare eficienta si lasandu-le utilizatorilor mai mult timp
pentru a se bucura de gazon.
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Evitarea inteligenta a obstacolelor

Cu camera binoculara si camerele laterale, robotul de
tuns gazonul poate detecta si identifica diverse tipuri
de obiecte, executa diferite rute In consecintd si realiza
un echilibru intre sigurantd si acoperirea tunderii
gazonului.

Adaptarea la diverse obstacole si terenuri

Robotul de tuns gazonul este echipat cu un sistem cu
tractiune integrala si un sistem de suspensie dinamic,
care iImbundtateste capacitatea de cdtarare, performanta
la trecerea peste obstacole si ofera miscare stabild pe
teren accidentat pentru performanta de taiere uniforma.

Sistem de directie activ

Cu un sistem de directie cu roata frontald, robotul de
tuns gazonul are o functie de revenire la zero pentru
miscare agila, oferind acoperire eficienta a gazonului
(chiar siin panta) si reducand deteriorarea gazonului.

Senzor de ploaie si intarzierea cauzata
de ploaie

Robotul de tuns gazonul este rezistent la apa clasificat
IPX6 si construit pentru utilizare in exterior. Cu toate
acestea, tunderea gazonului ud ar putea sa nu dea
rezultate optime. Robotul de tuns gazonul este

echipat cu un senzor de ploaie care detecteaza ploaia
siinformeaza robotul de tuns gazonul sa opreasca
tunderea si sa revind la statia de incarcare. Apoi reia
tunderea gazonului dupa ce durata Intarzierii cauzate
de ploaie (180 min implicit) a trecut. Puteti schimba
setarea duratei intarzierii cauzate de ploaie din aplicatie.

Platforma flotanta

Platforma flotantd a robotului de tuns gazonul permite
acestuia sa se adapteze rapid la schimbarile din teren,
asigurand o taiere mai uniforma si mai conforma pe
suprafetele denivelate.

Nu este necesar sa adunati firele de
iarba scurte
Firele de iarba scurte ldsate In urma nu trebuie sa

fie iIndepadrtate sau adunate deoarece servesc drept
ingrasamant natural pentru gazon.

Modul PreciEdge

Acest modul trebuie sa fie cumpdrat separat.

Cu designul sau inovator cu doua lame, robotul de
tuns gazonul poate tdia aproape de pereti, reducand
retusarea manuala a marginilor.

Antifurt

Robotul de tuns gazonul este livrat cu o alarma sonora
puternica incorporata si un modul 4G si antifurt. Include
si un compartiment pentru dispozitivul de urmadrire,
unde puteti instala un dispozitiv de urmadrire (vandut
separat).



Pregatirea si instalarea
Pregatirea aplicatiei
@ Descarcarea aplicatiei

Scanati codul QR pentru a
instala aplicatia Roborock.

@ Pregatirea telefonului

Inainte de a continua, asigurati-vé c& optiunea
Bluetooth a telefonului dvs. este activatd, ceea ce
este esential pentru gasirea si asocierea robotului
de tuns gazonul in timpul procesului de configurare.

© Conectarea robotului de tuns gazonul

1. Apasati lung € timp de 3 secunde pentru a
porni robotul de tuns gazonul si introduceti codul
PIN. Codul implicit este 0000.

2. Deschideti aplicatia Roborock.

3. Scanati codul QR de pe robotul de tuns gazonul
prin intermediul aplicatiei si apasati lung
butoanele @ si @ simultan timp de 3 secunde
pentru conectare.

Note:
* V& recomandam sa va conectati la o retea WiFi de 2,4 GHz.

 Asigurati-va ca robotul de tuns gazonul este la o distantd la care se poate

conecta prin Bluetooth (6 m/19,69 ft).

Pregatirea gazonului

Inainte de tunderea gazonului, tiiati iarba la inaltimea
de intretinere obisnuita. Indepartati orice reziduuri,
jucarii, fire, pietre sau alte obstacole. Asigurati-va ca
copiii si animalele de companie sunt la distanta de
gazon.

- ~
Indltimea obisnuita

p de intretinere
e 0 T =20 ol
g

iﬁie o Mo

Instalarea statiei de incarcare
Gasirea locatiei potrivite

Este important sd alegeti un loc adecvat pentru statia

de incarcare pentru a asigura andocarea efectiva a

robotului de tuns gazonul. Vedeti ghidul de mai jos:

1. Statia de incarcare trebuie sa fie asezata pe o suprafata
dreaptd, intr-o zona deschisd si aproape de Tncarcatorul
bateriei (la 10 m/32,81 ft).

2.Va recomandam sa asezati statia intr-un loc in care
semnalul de WiFi este puternic.

3. Pe o raza de 2 metri (6,56 ft) in jurul statiei de
incarcare, trebuie sd nu existe obstacole, iar gazonul
trebuie sa fie mai scurt de 9 cm (3,54 in).

w <9cm (3,54 in)

Y 2 m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)

A

: 2'm (6,56 ft)
Wow 3

0 Wow
A

4. Marcajele de andocare de pe turnul de incdrcare
trebuie sa fie clare.

Instalarea statiei de incarcare

1. Fixati placa de baza de incarcare de sol folosind
suruburile si cheia hexagonala furnizate.

2. Folositi cablul prelungitor pentru a conecta statia
de incdrcare la incarcatorul bateriei. Trebuie sa
aliniati conectorul cu 2 pini, sa-l introduceti complet
si sa strangeti inelul de blocare pentru a termina
conectarea.

Wow



3. Conectati incarcatorul bateriei la priza electrica.

a4 @ ©

o () —
>30cm | |~
(m,81in) | _~
Note:

* Daca trebuie sa deconectati cablul prelungitor, slabiti mai intai inelul
de blocare, apoi trageti conectorul afara.

¢ Asigurati-va ca incdrcatorul bateriei este pozitionat la cel putin 30 cm
(11,81 in) deasupra solului pentru a preveni deteriorarea produsa de
apa sau de umezeala.

» Conectati dispozitivul la o priza din interior sau o priza de exterior
etansa.

4.1n cazul in care configurarea este corects, indicatorul
de pe statia de Incarcare se va aprinde verde.

()

@
-®
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Instalarea statiei de
referinta RTK

Gasirea locatiei potrivite

Statia de referinta RTK ofera semnale de pozitionare
de Tnalta precizie pentru robotul de tuns gazonul.
Pentru a asigura receptia stabila a semnalului, asezati
statia de referinta RTK intr-o zona deschisd, la cel putin
2 m (6,56 ft) distanta de pereti sau garduri.

Cer deschis

>2'm (6,56 ft) | >2 m (6,56 ft)

Nota: Fixati toate componentele statiei de referinta RTK In caz de
furtuni sau vanturi puternice.

Instalarea statiei de referinta RTK

A Carligul triunghiular va poate rani. Manipulati cu grija.

1. Asamblati cele doud tije de montare.

2. Strangeti carligul triunghiular asa cum se aratd in
imagine.

3. Insurubati tija de montaj pe carligul triunghiular pana
cand este bine stransa.
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4. Introduceti ferm tija de montare la nivelul solului,
asigurandu-va ca ramine dreapta.

. |
. -

| ' ou

5. Introduceti antena GNSS in tija de montare si fixati-o
cu un surub.

T

6. Folositi cablul prelungitor RTK pentru a conecta antena
GNSS la statia de incdrcare asa cum se arata in imagine.

Nota: Daca doriti sa deconectati cablul prelungitor, slabiti mai intai
inelul de blocare, apoi trageti conectorul afara.

7. Cand functioneaza corespunzator, indicatorul de pe
statia de referinta RTK va fi verde stabil.

X

I

8. Folositi clemele pentru cablu furnizate pentru a fixa
cablul prelungitor de tija de montare si fixati-l pe
sol cu carlige. Asigurati-va ca carligele sunt complet
introduse in sol.



Nota: Pentru a mentine receptia corespunzatoare prin satelit, nu
deplasati statia de referinta RTK in timp ce robotul de tuns gazonul este
n functiune si nu asezati obiecte pe sau peste antena.

Incarcarea robotului de tuns
gazonul pentru prima data

Recomanddm incarcarea completd a robotului de tuns
gazonul inainte de prima utilizare pentru a asigura
performanta optima a bateriei. Asezati robotul de
tuns gazonul pe statia de incdrcare si asigurati-va ca
contactele de incarcare de pe robotul de tuns gazonul
si de pe statie sunt corect aliniate. Daca se reuseste
conectarea, indicatorul de pe statie va clipi pulsatoriu
verde.

()

@
-®
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Cartografierea suprafetei de
lucru

A Urmati robotul de tuns gazonul in timpul procesului
de cartografiere. Mentineti intotdeauna un echilibru
corespunzator si 0 pozitie sigura a picioarelor, in
special pe pante. Mergeti, nu alergati cand utilizati
robotul de tuns gazonul.

1. Asigurati-va ca robotul de tuns gazonul este pornit si
ca sunt conectate WiFi si Bluetooth.

2. Inainte de initierea procesului de cartografiere, asigurati-vé
ca ati verificat cu atentie suprafata gazonului si ati definit
clar zona de lucru. Dupa ce suprafata este definita, urmati
instructiunile de cartografiere furnizate in aplicatie.

3. Robotul de tuns gazonul se va deplasa de-a lungul
limitelor suprafetei desemnate si va inregistra harta in
consecinta.

Gata pentru tunderea
gazonului

A Asigurati-va intotdeauna ca robotul de tuns gazonul
este actionat in zona de lucru cartografiata.
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Incepeti tunderea gazonului

Apasati @ apoi confirmati
cu @€ pentru a incepe
tunderea gazonului.
Alternativ, puteti incepe
tunderea gazonului din
aplicatie.

Pauza

Apasati @ pentru a intrerupe functionarea robotului
de tuns gazonul sau intrerupeti functionarea din aplicatie.

Nota: Butonul @il suprascrie toate celelalte comenzi. Dacd apasati
@ pe robotul de tuns gazonul, puteti relua tunderea gazonului prin
apasarea @ apoi confirmati cu @ pe panoul de control.

Reluati tunderea gazonului

Apasati @ apoi confirmati
cu € pe panoul de control
sau utilizati aplicatia pentru
a relua tunderea gazonului.
In urmatoarele situatii,
robotul de tuns gazonul
poate relua functionarea
prin apasarea @, apoi
confirmati cu €

* Robotul de tuns gazonul a fost oprit prin apasarea @Y.
¢ Robotul de tuns gazonul a fost inclinat sau ridicat.

Revenirea la incarcare

Puteti trimite robotul de
tuns gazonul Tnapoi la statia
de Incarcare apdsand @ si
confirmand cu @ sau din
aplicatie.

Nota: Pentru sandtatea gazonului

dvs., nu recomandam sa il tundeti
cand aspersoarele sunt pornite.

Intretinerea

A Purtati intotdeauna incaltaminte inchisa si pantaloni
lungi In timpul intretinerii. Este strict interzis sa
purtati sandale sau picioarele goale.

Pentru a mentine performanta de tuns satisfacatoare si
a prelungi durata de viata a robotului de tuns gazonul,
acesta necesita inspectii si intretinere saptamanala.

Curatarea

A Nu folositi benzing, alcool sau alti solventi corozivi
pentru a curata nicio piesd a produsului.

A Nu dlatiti robotul de tuns gazonul cu aparatul de
spalare la o presiune de peste 12,0 MPa.

Curdtati Tn mod regulat robotul de tuns gazonul (dupa
cum este necesar) pentru a indepdrta murdaria si firele
de iarba tdiata de pe roti, camere si discuri etc.



Inainte de curatare, asigurati-va ca:

* Robotul de tuns gazonul este oprit.

e Suruburile de pe capacul compartimentului sunt complet
stranse pentru a etansa robotul de tuns gazonul.

Carcasa superioara

Indepartati murdaria acumulats folosind un furtun, o
lavetd sau o perie pe sistemul de directie activ, sistemul
de suspensie dinamic si alte piese.

Camera binoculara si camerele laterale
Verificati in mod regulat si curatati lentina camerei
folosind o lavetd moale, uscatd. O lentila curata este
esentiald pentru vederea si performanta optima.

Contacte de incarcare
Curatati contactele de incarcare de pe robotul de tuns
gazonul cu o laveta moale.

Nota: Asigurati-va ca contactele au fost uscate complet inainte de a
reporni robotul de tuns gazonul.

Sectiunea inferioara

A Purtati manusi de lucru pentru protectie.

Rasturnati usor robotul de tuns gazonul pe o suprafatd
moale. Indepartati reziduurile si firele de iarbé taiate
folosind perii sau un furtun cu apa. Curdtati bine

discul si sasiul. Rotiti discul si lamele pentru a asigura
functionarea sa corectd. Indepértati resturile pentru a
preveni deteriorarea discului cu lame.
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Nota: Aveti grija sa nu atingeti lamele cu mainile.

Roti motrice

Indepartati noroiul si firele de iarba téiate folosind perii
si un furtun cu apa pentru a asigura mentinerea unei
bune tractiuni a robotului de tuns gazonul.

Statie de incarcare

A Deconectati statia de incarcare de la priza electrica
fnainte de a o curata.

Curatati murdaria de pe contactele de incarcare si

marcajele de andocare cu o laveta. Si curatati placa de
baza de incarcare cu un furtun.

Nota: Asigurati-va ca contactele au fost uscate complet inainte de a
reporni robotul de tuns gazonul.

Inlocuirea

Lame

A Aveti grija cand inlocuiti lamele si purtati intotdeauna
manusi.

A Asigurati-va ca toate lamele si suruburile sunt
inlocuite. Nu reutilizati in niciun caz suruburile —
acest lucru poate duce la desprinderea lamelor si
ranirea grava.

1. Opriti robotul de tuns gazonul.

2. Rasturnati usor robotul de tuns gazonul pe o
suprafata moale.



3. Aliniati orificiile suruburilor de pe placa patinei
cu suruburile lamelor, apoi slabiti suruburile cu o
surubelnita manuala siindepadrtati lamele vechi. Aveti
grija la muchiile ascutite.

4. Mentineti orificiile suruburilor placii patinei aliniate cu
cele de pe lame si discul cu lame, apoi strangeti noile
lame cu suruburile noi.

A Nu utilizati in niciun caz o surubelnitd electricd pentru
a indepdrta sau instala lama.

5. Asigurati-va ca lamele sunt stranse bine si se pot roti
liber.

6. Dacd lamele nu se pot roti liber, slabiti suruburile,
ajustati unghiul lamelor, apoi strangeti din nou
suruburile. Asigurati-va ca lamele se pot roti liber
inainte de utilizare.

Nota: Va recomanddm sa schimbati lamele o datd la 1-2 luni dupa
instalare.

Baterie

Va recomandam sa inlocuiti bateria robotului de tuns
gazonul o data la doi ani. Nu inlocuiti bateria pe cont
propriu. Contactati echipa noastra de asistentd post-
vanzare sau distribuitorul pentru ajutor.

Depozitarea pe termen
lung

Daca robotul de tuns gazonul nu este utilizat o perioada
indelungata (de ex. in timpul iernii cand gazonul este in
iernare sau din alte motive), urmati acesti pasi:

011

Robot de tuns gazonul

1. Incarcati robotul de tuns gazonul la 50-70% Tnainte de
a-l depozita pe o perioada indelungata. Reincarcati-|
dupd 12 luni daca este incd depozitat si apoi din nou
dupd incd un an.

2. Opriti robotul de tuns gazonul.

3. Curatati-I bine.

Statia
1. Deconectati incdrcatorul bateriei de la priza electrica.

2. Deconectati cablul prelungitor de la statie.

3. Deconectati turnul de incarcare de la placa de baza
de incarcare si depozitati-l intr-un loc uscat, bine
aerisit, in interior.

Nota: Va recomandam sa tineti placa de bazd de incarcare in pozitia
originald. Daca este deplasata, trebuie sa cartografiati suprafata de lucru
din nou.

Repornirea dupa depozitare
de lunga durata

Cand este momentul sd reporniti robotul de tuns gazonul
dupad depozitarea de lunga duratd, urmati pasii de mai jos:

1. Asigurati-va cd statia de incdrcare si accesoriile sale
sunt curate si nu sunt oxidate. Daca se gdsesc semne
de oxidare, contactati distribuitorul Roborock sau
serviciul dupd vanzare.

2. Introduceti turnul de Tncdrcare in placa de baza de
incarcare. Strangeti suruburile de pe ambele parti ale
turnului de incdrcare.

3. Conectati cablurile prelungitoare, porniti robotul de
tuns gazonul si verificati daca este conectat la aplicatie.

Depanarea

In cazul in care Intdmpinati probleme in timpul utilizarii
robotului de tuns gazonul, consultati articolele FAQ sau
Eroare la https://garden-support.roborock.com sau
din sectiunea din aplicatia Roborock.




Date tehnice

Informatii de baza

Denumire Z115 Z130 Z150
Model RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Suprafata de tuns gazonul 1500 m2 3000 m2 5000 m2

recomandata

Dimensiuni (LxIx])

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Greutate neta (inclusiv bateria)

21,2 kg (46,74 Ibs.)

21,3 kg (46,96 Ibs.)

21,5 kg (47,40 bs.)

Parametru

Timp de tuns gazonul per

incarcare complets Aprox. 55 min Aprox. 85 min Aprox. 110 min
Latime de taiere 24 cm (9,45 in)

Tnélt,ime de taiere 20-70 mm (0,79-2,76 in)

Timp de incarcare Aprox. 65 min Aprox. 75 min Aprox. 70 min

Vitezd motor de antrenare

0,45 m/s (1,48 ft/s) (zilnic)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (eficient)

0,45 m/s (1,48 ft/s) (zilnic)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (eficient)

0,6 m/s (1,97 ft/s) (zilnic)
0,8 m/s (2,62 ft/s) (eficient)

Vitezd motor lame

2500/min

Emisii de zgomot

Nivel masurat de putere a

sunetului, LWA 61dB(A) 61dB(A) 63 dB (A)
Incertitudini de putere a sunetului,

KWA 3dB(A)

Nivel de presiune a sunetului, LpA 53 dB (A) 53 dB(A) 55dB (A)
Incertitudini de presiune a 3dB(A)

sunetului, KpA

Conditie de
functionare

Temperaturd

Temperaturd de functionare: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) recomandat
Temperatura de depozitare: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recomandat

Valoare nominala IP

Corpul robotului de tuns gazonul si statia de incdrcare: IPX6

Statie de referinta RTK: IPX5
incarcator baterie: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz sub-banda 3: 5470-5725 MHz
5 GHz sub-banda 4: 5725-5850 MHz
Interval de frecvents LoRa EU: 863-870 MHz
conectivitate AU: 915-928 MHz
LTE Banda 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Banda 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz sub-banda 3: <20 dBm
5 GHz sub-banda 4: <14 dBm
Putere max. de LoRa EU: <14 dBm
radiofrecvents AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35 dBm
GSM <32 dBm
Tip baterie Baterie litiu-ion
Tensiune nominala 21,6 V=
) Capacitate nominala 6 Ah 7.5 Ah 10 Ah
Baterie
Curent de incarcare baterie 4 A max. 5 A max. 7 A max.

Temperatura

Temperatura de Tncarcare: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) recomandat
Temperatura de depozitare: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recomandat

Tensiune de intrare 32 V=
Curent de intrare 3,75A 4,69 A 6,56 A
Statie de incarcare
Tensiune de iesire 32 V=/52V=
Curent de iesire 32A/1TA 4A/TA 58A/1TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
N Tensiune de intrare 100-240 V~
Incdrcdtor baterie
Tensiune de iesire 32 V=
Curent de iesire 3,75A 4,69 A 6,56 A
Model MBSOORR
Statie de referinta Tensiune de intrare 52 V=
RTK
Curent de intrare TA
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