Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung.

Hierbei handelt es sich um eine mehrsprachige Bedienungsanleitung, die auf der Grundlage des englischen Originals
erstellt wurde. Bei Abweichungen zwischen der englischen und anderen Sprachversionen ist die englische Version
mafRgebend.

Die Bilder dienen nur zur Veranschaulichung und entsprechen méglicherweise nicht
genau dem Produkt.

Deutsch

RockMow Z1 Series

Bedienungsanleitung fur Mahroboter

Lies diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor du das Produkt benutzt, und bewahre sie
fur das spatere Nachschlagen gut auf.
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025 Wartung

027 Langzeitlagerung

027 Fehlerbehebung
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Produktubersicht

A Der Mahroboter ist bereits mit Messern an der Unterseite

ausgestattet. Beim Anheben des Mahroboters mussen T x1

stets Schutzhandschuhe getragen werden und die Schraube

Messerseite muss nach auRen zeigen. GNSS-Antenne
A Halte deine Hande von den Spalten am Mahroboter fern, (Basisantenne)

wenn du ihn bewegst, um Quetschungen zu vermeiden.

Montagepfosten

Mahroboter

Ladeturm

Ladebasisplatte

l l\ Dreiecks-Erdanker

RTK-Referenzstation

Ladestation

G i Ixs »

Ladegerat
Sechskant- Schrauben fiir Haken fur
schlussel Ladestation Verlangerungs-
kabel
Verlangerungskabel fiir Ladegerat <.> x 4 X 6 ‘HT X 6
Kabelklemmen Ersatzklingen-Set
RTK-Verlangerungskabel
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Mahroboter (Ansicht von oben)

STOPP-Taste
Akkufach
Bedienfeld
Lautsprecher
GNSS-Antenne Regensensor

(Rover-Antenne)

Elektrisches
Héheneinstellungssystem

4G und
Diebstahlschutzmodul

Dynamic Suspension

System Statusleuchten

Trackerfach .
( " 9E Binokulare
\ 4 Kamera .
Seitenkamera —\ X\ Sicht-
\ modul
Zusatzlicht

Aktives Lenksystem
Ladekontakte

StoRRsensor

PreciEdge-Modul
Optional, dieses Modul wird separat verkauft.

Mahroboter (Ansicht von unten)

| Antriebsrader

Messer

Schwebendes Mahdeck

Gleitplatte

Antriebsrader
Messerteller

Griff
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Benutzeroberflache

Strom Display
m Erhohen ——gss Verringern
Mahen
OK Startseite
STOPP
S){mbol und Beschreibung
Display
@' Akkustand
4G

* An: 4G verfugbar

e Aus: Kein Signal

e Blinkt: Fehler beim 4G und
Diebstahlschutzmodul

WLAN

¢ An: Verbunden

e Aus: Kein Signal/Nicht
verbunden

e Blinkt: Warten auf
WLAN-Verbindung

e Blinkt schnell: Wird verbunden

Bluetooth
* An: Verbunden
e Aus: Nicht verbunden

Sperre

e An: Mahroboter gesperrt/
Kindersicherung aktiviert

* Aus: Mahroboter entsperrt/
Kindersicherung deaktiviert

e Pulsiert: PIN-Code eingeben

STOPP
Mahroboter gestoppt.

OTA
Over-the-Air-Update (OTA).

020

Symbol und
Display

Beschreibung

Fehlercode

Diese Art von Code zeigt an,
dass der Mahroboter einen
Fehler festgestellt hat. Im

Artikel zu Fehlern unter https://
garden-support.roborock.com
oder im Abschnitt zur Roborock-
App findest du Losungen.

Ein-/Ausschalten

Die duBeren Segmente drehen
sich im Uhrzeigersinn in einer
Endlosschleife.

Aufladen
Auf dem Display wird der
Akkustand in Ziffern angezeigt.

Mahen/Kartierung/Riickkehr
Die vier Ziffern bilden ein
Muster, wie in der Abbildung
dargestellt. Jedes Segment des
Musters leuchtet nacheinander
auf. Sobald das gesamte Muster
angezeigt wird, wiederholt sich
die Sequenz.

KIPPEN
Mahroboter gekippt.

ANHEBEN
Mahroboter angehoben.

Steuerung

Steuerung

Beschreibung

Ein-/Ausschalten

Auf € driicken und 3 Sekunden
lang gedruckt halten.

Mahen starten

Auf @ driicken und dann mit
@ bestitigen.

Mahroboter
stoppen

Auf @ driicken.

Mahroboter
zur Ladestation
zurlickschicken

Auf @ driicken und dann mit
@D beststigen.

Kindersperre
aktivieren

Auf @ driicken und 5 Sekunden
lang gedrUckt halten.




Steuerung Beschreibung
Mahroboter
entsperren/ Drucke eine beliebige Taste und

Kindersperre
deaktivieren

gib dann den PIN-Code ein.

Gleichzeitig auf @ und @
dricken und 3 Sekunden lang
gedruckt halten.

Mahroboter
verbinden

Gleichzeitig auf @9, @ und
W@ driicken und 10 Sekunden
lang gedruckt halten. Dann den
PIN-Code eingeben.

Auf Werksein-
stellungen
zurlicksetzen

Méahroboter neu
starten

Auf @ driicken und 10
Sekunden lang gedruckt halten.

PIN-Code eingeben

Gib den PIN-Code ein, um den Mahroboter vor dem
Start zu entsperren. Der Standardcode ist 0000. Du
kannst ihn Uber die App dndern. Driicke auf @ oder
@, um die Zahl zu erhdhen oder zu verringern, und
dann auf @, um jede Ziffer zu bestatigen.

Hinweis: Bitte bewahre den PIN-Code sicher auf und gib ihn nicht an
andere weiter.

Anzeigen an der Ladestation
und RTK-Referenzstation

Position

sl Status der .
der . Beschreibung
. Anzeige
Anzeige
Dauerhaft Starkes
grun RTK-Signal.
Pulsiert Schwaches
RTK-Refe- orange RTK-Signal.
renzsta-
tion Blinkt schnell  Signal
orange wird gesucht.
— Pulsiert Es ist ein Fehler
schnell rot aufgetreten.
Statusleuchten
:;I:htfar' Lichteffekt Beschreibung
e Mahroboter wird
aufgeladen.

/ AUS e Mahroboter
steht aulRerhalb
der Station auf
Standby.

FlieRend Ein-/Ausschalten.
Pulsiert schnell o1/ .
Aktualisierung.
; Pulsiert langsam Mahroboter hat
Weils angehalten.
e Kartierung.
b haf e Mahen.
auerhatt e Zum Aufladen
zuruckkehren.
. Warten auf
Pulsiert langsam :
Blau Verbindung.
Pulsiert schnell Wird verbunden.
Rot Pulsiert schnell Fehler.
O Pulsiert langsam Schwaches
range 9 RTK-Signal.

der Statt{s der Beschreibung
. Anzeige
Anzeige
Dauerhaft Mahroboter nicht
grin aufgeladen.
. . Mahroboter wird
Pulsiert grun
aufgeladen.
Lade- i
ctation = Dauerhaft rot Fehler bei der

Ladestation.

e Mahroboter
vollstandig
aufgeladen.

e Stromkreisfehler.

/ Aus




Sensoren

Sensor Beschreibung

Sie erfasst die Umgebung,
reagiert mit verschiedenen
Aktionen auf Objekte vor

dem Mahroboter und fuhrt
Fusionsalgorithmen mit anderen
Sensoren durch. Die zwei
zusatzlichen Seitenkameras bieten
dem Mahroboter ein breiteres
Sichtfeld, sodass er pldtzlich
auftauchende Hindernisse
besser erkennen und ohne

tote Winkel drehen kann. Dies
ermaoglicht einen sichereren und
zuverlassigeren Betrieb.

Binokulare
Kamera

vorne und
Seitenkameras

Sie nutzt GNSS fur die genaue
Positionierung, damit der
Mahroboter seine Position genau
bestimmen kann.

GNSS-Antenne

So geht's

Der Mahroboter kann automatisch zwischen Mahen
und Aufladen umschalten. Der Mahroboter bendtigt
keinen Begrenzungsdraht, um seinen Arbeitsbereich
festzulegen, da er Uber ein zentimetergenaues
RTK-Positionierungssystem und die intelligente
Kartierung mit Kameras (eine binokulare Kamera
vorne und Seitenkameras) verfugt. Mithilfe eines
Multisensor-Fusionsalgorithmus und eines grof3en
Erfassungsbereichs navigiert der Mahroboter intelligent
um Ecken und umgeht Hindernisse.

Automatisches Andocken

Der Mahroboter kehrt automatisch zur Ladestation
zuruck, wenn der Ladestand niedrig ist. Nach einem
kurzen Aufladen maht der Mahroboter weiter.

Ganztatiges Mahen

Der Mahroboter verfugt Uber ein Zusatzlicht und kann
daher auch nachts arbeiten. Aul3erdem kannst du

den Mahroboter Uber die App auf ,wildtierfreundlich”
einstellen.

Mahplan

Du kannst deinen Mahplan in der App festlegen. Der
Mahroboter arbeitet dann automatisch nach diesem
Plan.

Schnitthohe

Bevor du mit dem Mahen anfangst, solltest du
sichergehen, dass dein Gras nicht langer als deine
normale Schnitthohe ist. Der Mahroboter hat mehrere
einstellbare Schnitthdhen.
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Geplante Route

Der Mahroboter folgt einer parallelen Route, die von
einem Routenplanungsalgorithmus berechnet wird.
Dies gewahrleistet eine hohere Effizienz und mehr
Freude am Rasen.

Intelligente Hindernisvermeidung

Mit seiner binokularen Kamera und den Seitenkameras
kann der Mahroboter verschiedene Arten von Objekten
erkennen und identifizieren, entsprechend verschiedene
Routen ausfuhren und so ein Gleichgewicht zwischen
Sicherheit und Mahleistung schaffen.

Passt sich an verschiedene Hindernisse
und Gelandeformen an

Dank seines Allradantriebs und seines Dynamic
Suspension Systems kann der Mahroboter besser
bergauf fahren, Hindernisse leichter umfahren und sich
auch auf unebenem Gelande stabil bewegen, was fur
eine gleichmaRige Schnittleistung sorgt.

Aktives Lenksystem

Dank seiner Vorderradlenkung kann der Mahroboter
auf der Stelle wenden und sich somit agil bewegen.
So wird die gesamte Rasenflache (selbst an Hangen)
effizient gemaht und Rasenschaden werden reduziert.

Regensensor und Regenpause

Der Mahroboter ist wasserdicht nach IPX6 und far

den AuBeneinsatz konzipiert. Unter Umstanden erzielt
das Mahen von nassem Gras jedoch keine optimalen
Ergebnisse. Der Mahroboter verfugt Uber einen
Regensensor, der Regen erkennt und den Mahroboter
anweist, das Mahen bei Regen zu unterbrechen und
zur Ladestation zurlickzukehren. Nach Ablauf der
Regenpause (standardmaRig 180 Minuten) fahrt der
Roboter mit dem Mahen fort. Du kannst die Einstellung
fur die Regenpause Uber die App andern.

Schwebendes Mahdeck

Der Mahroboter verfligt Uber ein schwebendes
Mahdeck und kann sich daher dynamisch an
Veranderungen im Gelande anpassen. So sorgt er fur
einen gleichmaRigeren und einheitlicheren Schnitt auf
unebenen Flachen.

Du musst keinen Rasenschnitt aufheben

Der kurze Rasenschnitt, der liegen bleibt, muss nicht
zusammengeharkt oder eingesammelt werden, da er als
naturlicher Dunger fur den Rasen dient.

PreciEdge-Modul

Dieses Modul muss separat erworben werden.

Der Mahroboter verfugt tUber ein innovatives
Doppelmesserdesign und kann daher nah an Wanden
mahen und reduziert so das manuelle Schneiden von
Rasenkanten.

Diebstahlschutz

Der Mahroboter verfligt Uber einen integrierten lauten
Alarm und ein 4G und Diebstahlschutzmodul. Der
Roboter verflugt auBerdem Uber ein Trackerfach, wo du
einen Tracker (separat erhaltlich) installieren kannst.



Vo rbe re itu n g un d 1. Die Ladestation sollte auf einer ebenen Flache in einem

offenen Bereich und in der N&he des Ladegerats

In sta I Ia t i on (innerhalb von 10 m/32,81 FuR) aufgestellt werden.

Die App vorbereiten E s X
@ Die App herunterladen [=] =22 =]
- " I ;

Scanne den QR-Code, um die

Roborock-App zu installieren. 2. Es wird empfohlen, die Station an einem Ort mit

starkem WLAN-Signal aufzustellen.

fary
i
@ Dein Telefon vorbereiten
Stelle sicher, dass das Bluetooth auf deinem
Smartphone aktiviert ist, bevor du fortfahrst. Diese

Verbindung ist erforderlich, damit dein Mahroboter
wahrend der Einrichtung gefunden und verbunden

werden kann. 3. Es sollten sich keine Hindernisse im Umkreis von
2 Metern (6,56 FuRR) um die Ladestation befinden und
@ Den Mahroboter verbinden das Gras in diesem Umkreis sollte nicht hoher als

9 cm (3,54 Zoll) sein.
1. € driicken und 3 Sekunden lang gedrtickt halten,

um den Mahroboter einzuschalten, und dann den

PIN-Code eingeben. Der Standardcode ist 0000. <9 cm (3,54 Zoll)
2. Offne die Roborock-App.
3. Scanne den QR-Code auf dem Mahroboter

tiber die App oder driicke die Tasten @ und

@ gleichzeitig und halte sie 3 Sekunden lang

gedrickt, um eine Verbindung herzustellen. I » D > W

Hinweise: Y 2 M (6,56 FuB) 2 m (6,56 FuB)

* Wir empfehlen die Verbindung zu einem 2,4-GHz-WLAN-Netzwerk. &
¢ Stelle sicher, dass sich der Mahroboter in Bluetooth-Reichweite befindet :

(6 M/19,69 FuR). © 2m (6,56 FuR)
Wow i

Wow

Wow

Den Rasen vorbereiten ’

Vor dem Mahen muss der Rasen auf die normale
Schnitthéhe gekurzt werden. Entferne alle Hindernisse
wie Schutt, Spielzeug, Kabel, Steine oder dhnliches.
Stelle sicher, dass Kinder und Haustiere den Rasen nicht x

— 2

Normale
Schnitthdhe

<o © E@(w

_Ea

A (¥] % (¥ % [ Die Ladestation installieren

1. Befestige die Ladebasisplatte mit den mitgelieferten
Schrauben und dem Sechskantschllssel am Boden.

4. Die Andockmarkierungen auf dem Ladeturm sollten
sichtbar sein.

Die Ladestation installieren

Eine geeignete Stelle finden

Es ist wichtig, eine geeignete Stelle fur die Installation
der Ladestation zu wahlen, um ein effektives Andocken
des Mahroboters zu ermdglichen. Siehe dir die folgende
Anleitung an:
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2. Verwende das Verlangerungskabel, um die Die RTK-Referenzstation installieren
Ladestation mit dem Ladegerat zu verbinden.
Du musst den 2-poligen Stecker ausrichten, ihn
vollstandig einfihren und den Sicherungsring
festziehen, um das AnschlieRen fertigzustellen.

A Der Dreiecks-Erdanker kann Verletzungen verursachen.
Gehe vorsichtig damit um.

1. Montiere die beiden Montagepfosten.

) B ) 2. Ziehe den Dreiecks-Erdanker fest, wie in der

3. Schliel3e das Ladegerat an die Steckdose an. Abbildung dargestellt.

3. Schraube den Montagepfosten an den Dreiecks-
Erdanker, bis er fest angezogen ist.

\ 4. Stecke den Montagepfosten fest in den Boden und

S— achte darauf, dass er gerade steht.

. |
. -

| ' ou

Hinweise: 5. Fuhre die GNSS-Antenne in den Montagepfosten ein

* Wenn du das Verldngerungskabel abziehen musst, 16se zuerst den und fixiere sie mit einer Schraube.
Sicherungsring und ziehe dann den Stecker heraus.

e Das Ladegerat sollte mindestens 30 cm (11,81 Zoll) Uber dem Boden
stehen, damit es nicht nass wird und keine Feuchtigkeit eindringt.

e Schliel3e das Gerat an eine Steckdose im Haus oder an eine
wasserdichte Steckdose im Freien an.

4. Wenn alles ordnungsgemalf? eingerichtet ist, leuchtet
die Anzeige an der Ladestation grun.
-—p

@4

- @ 6. Verbinde die GNSS-Antenne mithilfe des RTK-
Verlangerungskabels mit der Ladestation, wie auf der
Abbildung dargestellt.

=30 cm A/ L/\/\

(1,81 Zoll)i/ -

Die RTK-Referenzstation
installieren

Eine geeignete Stelle finden

Die RTK-Referenzstation Ubermittelt hochprazise
Ortungssignale an den Mahroboter. Fur einen stabilen
Signalempfang solltest du die RTK-Referenzstation in
einem offenen Bereich und mindestens 2 Meter (6,56
FuR) von Wanden oder Zaunen entfernt installieren.

Freier Himmel
Hinweis: Um das Verlangerungskabel abzuziehen, muss zuerst der

Sicherungsring gel6st und dann der Stecker herausgezogen werden.

"""""""""""""""" 7. Wenn alles ordnungsgemaR funktioniert, leuchtet die
Anzeige an der RTK-Referenzstation dauerhaft griin.

Hinweis: Bei Sturm oder starkem Wind mussen alle Teile der RTK-
Referenzstation gesichert werden.

I
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8. Befestige das Verlangerungskabel mit den
mitgelieferten Kabelklemmen am Montagepfosten
und fixiere diesen mit Haken fest im Boden. Achte
darauf, dass die Haken vollstandig in den Boden
gesteckt sind.

Hinweis: Um einen guten Satellitenempfang zu gewahrleisten, solltest
du die RTK-Referenzstation nicht bewegen, wahrend der M&hroboter
lauft, und keine Gegenstande auf oder Uber der Antenne platzieren.

Erstes Aufladen des
Mahroboters

Es wird empfohlen, den Mahroboter vor dem ersten
Einsatz vollstandig aufzuladen, um eine optimale
Akkuleistung zu gewahrleisten. Stelle den Mahroboter
auf die Ladestation und achte darauf, dass die
Ladekontakte am Mahroboter und an der Station
genau aufeinander liegen. Bei erfolgreicher Verbindung
pulsiert die Anzeige an der Station grun.

(em)
@4

-®

Den Arbeitsbereich festlegen

A Bitte folge dem Méahroboter wahrend des
Kartierungsvorgangs. Halte stets das Gleichgewicht
und einen sicheren Stand, vor allem an Hangen.
Gehe langsam und renne nicht, wahrend du den
Mahroboter bedienst.

1. Stelle sicher, dass der Mahroboter eingeschaltet ist
und WLAN und Bluetooth verbunden sind.

2. Vor Beginn der Kartierung muss der Rasenbereich
sorgfaltig Uberpruft und der Arbeitsbereich klar
angegrenzt werden. Sobald du den Bereich
festgelegt hast, musst du einfach nur den
Kartierungsanweisungen in der App folgen.

3. Der Mahroboter fahrt die Begrenzung des Bereichs
ab und zeichnet die Karte entsprechend auf.

Bereit zum Mahen

A Achte immer darauf, dass dein Mahroboter nur im
kartierten Arbeitsbereich betrieben wird.
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Mahen starten

Driicke auf @ und
dann auf €3, um den
Mahvorgang zu starten.
Alternativ kannst du das
Mahen auch Uber die
App starten.

Pausieren

Driicke auf \ @I, um den Mahroboter zu pausieren,
oder halte ihn Uber die App an.

Hinweis: Die Taste @ hat Vorrang vor allen anderen Befehlen.
Wenn du am Mahroboter auf \ @l drickst, kannst du das Mahen nur
fortsetzen, indem du auf dem Bedienfeld auf @ drickst und dann mit
@ bestatigst.

Mahen fortsetzen

Driicke auf @ und
bestatige mit €@ am
Bedienfeld oder setze das
Mahen Uber die App fort.

In den folgenden Situationen
kann der Mahvorgang des
Mahroboters nur durch
Driicken von @ und
anschliellender Bestatigung
mit €@ fortgesetzt werden:

e Der Mahroboter wurde
durch Driicken von Gl
angehalten.

e Der Mahroboter war schief
oder wurde angehoben.

Zum Aufladen zuriuckkehren

Du kannst den Mahroboter
zur Ladestation
zurlckschicken, indem du
auf @ driickst und mit
bestatigst. Alternativ kannst
du dies auch Uber die App tun.
Hinweis: Zum Schutz deines Rasens

solltest du ihn nicht mahen, wahrend
die Sprinkleranlage in Betrieb ist.

Wartung

A Trage bei der Wartung stets geschlossenes
Schuhwerk und lange Hosen. Die Arbeit in Sandalen
oder barfuld ist strikt verboten.

Um eine gute Mahleistung beizubehalten und die
Lebensdauer deines Mahroboters zu verlangern,
solltest du ihn wochentlich Uberprifen und warten.

Reinigung

A Verwende kein Benzin, Alkohol oder andere &tzende
Losungsmittel, um Teile des Produkts zu reinigen.

A Spile den Mahroboter nicht mit einem
Hochdruckreiniger ab, der mehr als 12,0 MPa Druck hat.



Reinige den Mahroboter regelmal3ig (nach Bedarf), um

Schmutz und Rasenschnitt von den Radern, Kameras

und Scheiben usw. zu entfernen.

Stelle vor der Reinigung sicher, dass:

e Der Mahroboter ausgeschaltet ist.

e Die Schrauben der Fachabdeckung fest angezogen
sind, damit der Mahroboter dicht ist.

Oberer Teil

Entferne den angesammelten Schmutz mit einem
Schlauch, einem Tuch oder einer Burste vom aktiven
Lenksystem, dem Dynamic Suspension System und
anderen Teilen.

Binokulare Kamera und Seitenkameras

Uberpriife regelmaRig das Kameraobjektiv und reinige
es mit einem weichen, trockenen Tuch. Ein sauberes
Objektiv ist entscheidend fur optimale Sicht und
Leistung.

Ladekontakte

Reinige die Ladekontakte am Mahroboter mit einem
weichen Tuch.

Hinweis: Die Kontakte mussen vollstandig trocken sein, bevor du den
Mahroboter neu startest.

Unterer Teil

A Trage zum Schutz Arbeitshandschuhe.

Drehe den Mahroboter vorsichtig auf einer weichen
Oberflache um. Entferne Rickstande und Rasenschnitt
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mit BUrsten oder einem Wasserschlauch. Reinige

die Scheibe und das Gehduse grundlich. Drehe die
Scheibe und die Messer, um zu Uberprifen, ob alles
richtig funktioniert. Entferne alle Rickstande, um den
Messerteller nicht zu beschadigen.

Hinweis: Beruhre die Messer nicht mit den Handen.

Antriebsrader

Entferne Schlamm und Rasenschnitt mit Bursten und
einem Wasserschlauch, um eine gute Bodenhaftung
des Mahroboters zu gewahrleisten.

Ladestation

A\ Zieh den Stecker der Ladestation aus der Steckdose,
bevor du sie reinigst.

Wische die Ladekontakte und den Schmutz auf den

Andockmarkierungen mit einem Tuch ab. Spritze die

Ladebasisplatte mit einem Schlauch ab.

Hinweis: Die Kontakte mussen vollstandig trocken sein, bevor du den
Mahroboter neu startest.

Ersatz

Messer

A Seibeim Auswechseln der Messer vorsichtig und
trage dabei immer Handschuhe.

A Achte darauf, dass alle Messer und Schrauben
ersetzt werden. Die Schrauben dUrfen niemals
wiederverwendet werden, da dies zum Abldsen des
Messers und zu schweren Verletzungen fuhren kann.

1. Schalte den Mahroboter aus.



2. Drehe den Mahroboter vorsichtig auf einer weichen =
Oberflache um. MahrObOter

1. Lade den Mahroboter vor der Langzeitlagerung auf
50-70 % auf. Lade den Akku nach 12 Monaten wieder
auf, wenn er weiterhin gelagert wird, und danach
jahrlich.

2. Schalte den Mahroboter aus.

3. Reinige ihn grundlich.

Station
3. Richte die Schraubenlécher an der Gleitplatte mit den 1. Ziehe das Ladegerat aus der Steckdose.
Messerschrauben aus, lockere dann die Schrauben 2. Trenne die Verlangerungskabel von der Station.
mit einem Schraubendreher und entferne die alten 3. Trenne den Ladeturm von der Ladebasisplatte und
Messer. Achte auf die scharfen Kanten. lagere ihn an einem trockenen, gut beltfteten Ortim
4. Richte die Schraubenldcher der Gleitplatte an den Innenbereich.

Lochern an den Messern und am Messerteller
aus. Dann werden die neuen Messer mit neuen
Schrauben festgezogen.

A Zum Entfernen oder Einsetzen des Messers darf auf
keinen Fall ein Akkuschrauber verwendet werden.

5. Vergewissere dich, dass die Messer fest sitzen und
sich frei drehen kénnen.

6. Wenn sich die Messer nicht frei drehen lassen,
lockere die Schrauben, stell den Winkel der Messer

riChtig ein und ziehe die Schrauben dann wieder fest. Hinweis: Es wird empfohlen, die Ladebasisplatte in ihrer urspriinglichen
Stelle vor dem Gebrauch sicher, dass sich die Messer Position zu belassen. Wenn du sie bewegst, muss die Kartierung des
frei drehen kénnen. Arbeitsbereich erneut vorgenommen werden.
Neustart nach
Langzeitlagerung

Um den Mahroboter nach einer langeren Lagerung
wieder in Betrieb zu nehmen, fuhre bitte die folgenden
Schritte aus:

1. Stelle sicher, dass die Ladestation und das Zubehor
sauber sind und keine Oxidation aufweisen. Sollten
Anzeichen einer Oxidation vorliegen, wende dich bitte
an deinen Roborock-Héndler oder den Kundendienst.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Messer alle 1 bis 2 Monate nach der 2. Stecke den Ladeturm in die Ladebasisplatte. Ziehe die
Installation auszutauschen. Schrauben auf beiden Seiten des Ladeturms fest.
Akku 3. Schliel3e die Verlangerungskabel an, schalte den

Mahroboter ein und tUberprufe, ob er erfolgreich mit

Es wird empfohlen, den Akku des Mahroboters alle zwei der App verbunden ist.

Jahre zu ersetzen. Tausche den Akku nicht selbst aus.
Wende dich dafir an unseren Kundendienst oder Handler.

: Fehlerbehebung
Langzeitlagerung

Solltest du Probleme mit deinem Mahroboter haben,

Wenn der Mahroboter Uber einen ldngeren Zeitraum lies dir die FAQ oder die Artikel zu Fehlern unter
nicht benutzt wird (z. B. im Winter, wenn das Gras nicht https://garden-support.roborock.com oder im
wachst, oder aus anderen Griinden), sind folgende entsprechenden Bereich der Roborock-App durch.

Schritte zu beachten:
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Technische Daten

Allgemeine
Informationen

Name 2115 Z130 Z150
Modell RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Empfohlene Mahflache 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Abmessungen (L x B x H)

661 x 475 % 294 mm (26,02 x

18,7 x 11,57 Zoll)

Nettogewicht (inklusive Akku)

21,2 kg (46,74 Pfund)

21,3 kg (46,96 Pfund)

21,5 kg (47,40 Pfund)

Parameter

Mahzeit pro voller Akkuladung Ca. 55 Min Ca. 85 Min Ca. 110 Min
Schnittbreite 24 cm (9,45 Zoll)

Schnitthohe 20-70 mm (0,79-2,76 Zoll)

Ladezeit Ca. 65 Min Ca. 75 Min Ca. 70 Min

Drehzahl des Antriebsmotors

0,45 m/s (1,48 Ful3/s) (taglich)
0,6 m/s (1,97 Fuld/s) (effizient)

0,45 m/s (1,48 Ful/s) (taglich)
0,6 m/s (1,97 Fuld/s) (effizient)

0,6 m/s (1,97 Ful3/s) (taglich)
0,8 m/s (2,62 Fuld/s) (effizient)

Drehzahl des Messermotors

2500/Min

Gerduschemissionen

Gemessener Schallleistungspegel, LWA| 61 dB (A) ‘ 61 dB(A) ‘ 63 dB (A)
UnS|ch§rhe|ten beim 348 (A)

Schallleistungspegel, KWA

Schalldruckpegel, LpA 53 dB(A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55 dB (A)
Unsicherheiten beim Schalldruck, KpA | 3 dB (A)

Arbeitsbedingungen

Temperatur

Betriebstemperatur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35°C (50-95 °F) empfohlen
Lagertemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen

IP-Schutzart

Gehdause des Mahroboters und Ladestation: IPX6

RTK-Referenzstation: IPX5
Ladegerat: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WLAN 5 GHz Subband 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Subband 4: 5725-5850 MHz
Frequenzbereich der LoRa EU: 863—870 MHz
Konnektivitat AU: 915—928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GsM DCS1800
Bluetooth® <10dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WLAN 5 GHz Subband 3: <20 dBm
5 GHz Subband 4: <14 dBm
Max. Hochfrequenz- LoRa EU: <14 dBm
leistung AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23dBm
< Bm
Akku-Typ Lithium-Ionen-Akku
Nennspannung 21,6 V=
AKKU Nennkapazitat 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akkuladestrom 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.

Ladetemperatur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen

Temperatur
P Lagertemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen
Eingangsspannung 32V=
Eingangsstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Ladestation
Ausgangsspannung 32V=/52V=
Ausgangsstrom 32A/1TA 4A/TA 58A/1TA
Modell TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
) Eingangsspannung 100-240 V~
Ladegerat
Ausgangsspannung 32V=
Ausgangsstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modell MBSOORR
RTK-Referenzstation Eingangsspannung 52 V=
Eingangsstrom TA
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EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklart Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd., dass dieses Gerat die Maschinenrichtlinie 2006/42/EG erfullt.
Den vollstandigen Text der EU-Konformitatserklarung findest du unter folgender Internetadresse:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Name des Herstellers Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resse
Jiangsu Province, PR. China
Name des bevollmachtigten Vertreters Roborock International B.V.
Adresse Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Hiermit erklaren wir, dass diese Konformitatserklarung unter der alleinigen Verantwortung der Firma Suzhou
ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. ausgestellt wird und dass die Produkte:

Produktbeschreibung Mahroboter
Typ(Modell) Bezeichnung(en) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2ZMON

) RXXXXXYYYYYYYY (,X" steht fUr einen beliebigen Buchstaben von A bis Z aulRer O und [, ,Y" steht fur
Seriennummer

eine beliebige Zahl von 0 bis 9)

den Bestimmungen der folgenden EU-Richtlinien entsprechen und durch Tests tGberprift wurden:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Verantwortlich fur diese Erklarung:

Gedruckter Name: Dollar Qian
Stelle/Titel: Zertifizierungsmanager
Unterschrift: Ohier Bron

Ausstellungsdatum: 2025-12-08
Ausstellungsort: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Jiangsu Province, PR. China
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