Ttumaczenie instrukcji oryginalnej.

Jest to wielojezyczna instrukcja obstugi, ktéra zostata opracowana w jezyku angielskim. W przypadku jakichkolwiek
rozbieznosci miedzy wersjg angielska a innymi wersjami jezykowymi wersja angielska bedzie rozstrzygajaca.

Ilustracje stuzg wytacznie do celéw pogladowych i moga nie odzwierciedla¢
doktadnie produktu.

Polski
RockMow Z120 LiDAR

Instrukcja obstugi kosiarki
robotycznej

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje
obstugi i odpowiednio jg przechowywac.

Spis tresci
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Przedstawienie produktu

A Kosiarka jest fabrycznie wyposazona w ostrza znajdujace sie w dolnej czesci. Przy podnoszeniu kosiarki nalezy zawsze
nosic¢ rekawice ochronne i upewnic sie, ze spdd kosiarki, gdzie znajdujg sie ostrza, jest skierowany na zewnatrz.
A Aby unikna¢ przytrzasniecia, podczas przesuwania kosiarki nalezy trzymac rece z dala od wszelkich szczelin.

O

Kabel przedtuzajgcy do tadowarki
akumulatora

Kosiarka

X 6
Wieza fadujaca
Klucz Sruby do stacji
Podstawa tadujgca imbusowy tadujacej
X 6 ‘g’ X 6

Zestaw zapasowych
ostrzy

Stacja tadujaca

< = <

tadowarka akumulatora Sciereczka niepozostawiajaca
widkien
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Kosiarka robotyczna (widok z géry)

Ostona gérnej
obudowy

Przycisk STOP

Komora
akumulatora

Panel sterowania

Glosnik

Elektryczny system
regulacji wysokosci
Czujnik LiDAR

Czujnik deszczu

Modut

antykradziezowy i 4G Lampki stanu

Dynamiczny uktad

zawieszenia Podwdéjna

kamera Modut

wizyjny

Schowek na
nadajnik \§

Podswietlenie

Aktywny uktad
sterowniczy

Styki tadowania
Zderzak

Modut PreciEdge
Opcja - modut jest sprzedawany oddzielnie.

Kosiarka robotyczna (widok z dotu)

| Kota napedowe

Ostrze

Platforma
adaptacyjna

Plyta slizgowa
Kota napedowe
Tarcza z ostrzami

Uchwyt
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Interfejs uzytkownika

= Vyswietlacz

Zasilanie
Dodawanie Odejmowanie
Koszenie 4
OK Baza
STOP
Ikona i .
wyswietlacz Opis
@' Poziom akumulatora
4G
e Wt Sie¢ 4G dostepna
,||| * Wyt Brak sygnatu

e Miga: Btgd modutu
antykradziezowego i 4G

WiFi
e Wt.: Pofgczony
o Wyt.: Brak sygnatu/brak
— potgczenia
* Miga: Oczekiwanie na
potgczenie WiFi
* Miga szybko: taczenie

Bluetooth

* e Wt.: Pofgczony
* Wyt.: Roztgczony

Blokada
¢ Wi.: Kosiarka zablokowana/
Blokada przed dzie¢mi

wigczona
6 e Wyt.: Kosiarka odblokowana/
Blokada przed dzie¢mi
wytgczona
e Pulsuje: Wprowadzanie kodu
PIN

STOP
Kosiarka zatrzymana.

OTA
Aktualizacja bezprzewodowa
(OTA).
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Ikonai
wyswietlacz

Opis

Kod btedu

Taki kod oznacza, ze wystapit
btad zwigzany z kosiarka.
Rozwigzania mozna znalez¢ w
artykule ,Bfad"” na stronie
https://garden-support.
roborock.com lub w sekgji
dotyczgcej pomocy Roborock.

Wiaczanie/wytaczanie
Zewnetrzne segmenty obracaja
sie w prawo w ciggtej petli.

tadowanie

Wyswietlacz przedstawia poziom
natadowania akumulatora w
postaci cyfr.

Koszenie/Wyznaczanie
obszaru/Powr6t

Cztery cyfry tworzg wzor
pokazany na ilustracji. Kazdy
segment wzoru zapala sie
sekwencyjnie. Po wyswietleniu
petnego wzoru sekwencja jest
powtarzana.

PRZECHYLENIE
Kosiarka przechylona.

PODNIESIENIE
Kosiarka podniesiona.

Sterowanie
Sterowanie Opis
Wigczanie/ Nacisna¢ €@ i przytrzymac 3

wytgczanie

sekundy.

Rozpoczecie

Nacisng¢ @, a nastepnie

koszenia potwierdzi¢ przy uzyciu E.
Zatrzymanie ' )

kosiarki Nacisna¢ @l
Skierowanie o '
kosiarki do stacji ~ Nacisnac @ 2 nastepnie
tadujacej potwierdzi¢ przy uzyciu €.

Wigczy¢ blokade
przed dzie¢mi

Nacisng¢ @ i przytrzymac 5
sekund.




Sterowanie

Opis

Kolor

. Tryb lampki Opis
Odblokowat lampki
Kosiarke/Wytgczy¢  Nacisng¢ dowolny przycisk, a ‘ Wigczanie/
blokade przed nastepnie wprowadzi¢ kod PIN. Faluje wylaczanie.
dziecmi
Pulsuje szybko Aktualizacja OTA.
Parowanie Nacisna¢ jednoczesnie @ oraz _
kosiarki @ i przytrzymac 3 sekundy. Pulsuje wolno Kosiarka
Biaty wstrzymana.
Przywrdcenie gmac-Jednqczesrtne 6’, 10 * Wyznaczanie
ustawien oraz | praytrzymac - obszaru.
sekund, a nastepnie wprowadzic Lo .
fabrycznych Swieci * Koszenie.
kod PIN. .
e Powrdt do
Ponowne , i tadowania.
o Nacisng¢ @ i przytrzymac 10
uruchomienie kund Oczekiwanie na
kosiarki sexund. Pulsuje wolno .
Niebieski potaczenie.
. Pulsuje szybko taczenie.
Wprowadzanie kodu PIN
Czerwony  Pulsuje szybko Btad.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢ kod
PIN, aby odblokowac kosiarke. Domysiny kod to 0000 i v e
mozna go zmieni¢ za pomocg aplikacji. Nacisng¢ @ lub CZUJnlkl
@, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ liczbe i nacisng¢ €D,
aby potwierdzi¢ kazda cyfre. Czujnik Opis
Uwaga: Kod PIN nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu i nie
ujawnia¢ go innym osobom. Wyczuwa otoczenie, wykonuje
. rézne dziatania reagujac na rézne
Podwojna obiekty znajdujgce sie przed kamer
kamera Yy Znajaujq €p q

i uruchamia algorytmy fuzji z innymi
czujnikami.

Wykorzystuje LIiDAR do precyzyjnego
pozycjonowania, umozliwiajac
kosiarce doktadne okreslenie swojej
lokalizacji.

Czujnik LiDAR

Wykorzystuje GNSS do pozycjonowania,
umozliwiajgc uzytkownikowi poznanie
lokalizacji kosiarki.

Modut GNSS

Wskaznik na stacji tadujacej

Sposoéb dziatania

Kosiarka robotyczna moze automatycznie przetgczac
sie miedzy koszeniem i tadowaniem. Nie wymaga linki
granicznej do okreslenia obszaru pracy dzieki czujnikowi
LiDAR i inteligentnemu wyznaczaniu obszaru za pomoca
podwdjnej kamery. Dzieki algorytmowi fuzji wielu
czujnikéw kosiarka inteligentnie pokonuje zakrety i
omija przeszkody.

Status wskaznika Opis

Swieci na zielono Kosiarka nienatadowana.

Pulsuje na zielono Kosiarka faduije sie.

= Swieci na czerwono  Biad stadji tadujace;.

e Kosiarka w pefni
natadowana.
e Usterka obwodu.

/Wyt
Automatyczne dokowanie
Kosiarka automatycznie powraca do stacji fadujace),
gdy akumulator jest wyczerpany. Po pewnym czasie
tadowania kosiarka wznowi koszenie.

Lampki stanu

allor: Koszenie przez catg dobe
. Tryb lampki Opis L . e o
lampki Podswietlenie kamery umozliwia prace kosiarki w nocy.
- - Za pomoca aplikacji mozna réwniez ustawic kosiarke tak,
* Kosiarka taduje aby byfa przyjazna dla dzikich zwierzat.
sie.
/ Wyt * Kosiarka w Harmonogram

gotowosci poza W aplikacji mozna ustawi¢ harmonogram koszenia, a
stadja. kosiarka bedzie dziata¢ automatycznie zgodnie z nim.
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Wysokos¢ koszenia

Przed rozpoczeciem koszenia nalezy upewnic sie, ze
trawa nie jest dtuzsza niz wynosi regularna wysokos¢
uzytkowa. Kosiarka oferuje wiele regulowanych
wysokosci koszenia.

Zaplanowana trasa

Kosiarka podaza réwnolegta trasg generowang przez
algorytm wyznaczania trasy, zapewniajac wyzszg
wydajnosc i pozostawiajgc uzytkownikom wiecej czasu
na cieszenie sie trawnikiem.

Inteligentne unikanie przeszkéd

Dzieki podwdjnej kamerze i czujnikowi LIDAR kosiarka
moze wykrywac i identyfikowac rézne typy obiektdw,
odpowiednio wytyczac rézne trasy oraz réwnowazyc
bezpieczenstwo i zasieg koszenia.

Dostosowanie do réznych przeszkéd i
terenu

Kosiarka jest wyposazona w naped na wszystkie kota

i dynamiczny ukfad zawieszenia, ktére zwiekszaja

jej zdolnos¢ pokonywania wzniesien, poprawiaja
0siggi podczas pokonywania przeszkéd i zapewniaja
stabilny ruch na nieréwnym terenie, gwarantujac statg
wydajnosc¢ koszenia.

Aktywny uktad sterowniczy

Dzieki uktadowi sterowniczemu przednich koét kosiarka
charakteryzuje sie zerowym promieniem skretu, co
zapewnia elastycznos¢ ruchu i umozliwia wydajne
koszenie trawnika (nawet na zboczach), jednoczesnie
ograniczajac uszkodzenia trawnika.

Czujnik deszczu i op8znienie w razie
deszczu

Kosiarka posiada klase wodoodpornosci IPX6 i jest
przeznaczona do uzytku na zewnatrz. Jednak koszenie
mokre] trawy nie zawsze jest efektywne. Kosiarka

jest wyposazona w czujnik deszczu, ktory wykrywa
deszcz i nakazuje kosiarce przerwanie koszenia oraz
powrdt do stacji tadujgcej. Kosiarka nastepnie wznawia
koszenie po uptywie czasu opoznienia w razie deszczu
(domyslinie 180 minut). Ustawienie czasu opdznienia w
razie deszczu mozna zmienic za pomocg aplikagji.

Platforma adaptacyjna

Platforma adaptacyjna kosiarki umozliwia jej dynamiczne
dostosowywanie sie do zmian terenu, zapewniajac
bardziej rownomierne i spdjne koszenie na nieréwnych
powierzchniach.

Brak koniecznosci zbierania Scinkéw
skoszonej trawy

Pozostawione krotkie scinki trawy nie muszg by¢ grabione

ani zbierane, poniewaz stuzg jako naturalny nawdz dla
trawnika.

Modut PreciEdge

Ten modut nalezy zakupi¢ osobno.
Dzieki innowacyjnej konstrukcji z dwoma ostrzami
kosiarka moze przycinac trawe blisko $cian, co ogranicza
koniecznos¢ recznego przycinania obrzezy.

Zabezpieczenie przeciwkradziezowe
Kosiarka jest wyposazona we wbudowany alarm

0 wysokiej czestotliwosci dzwieku oraz modut
antykradziezowy i 4G. Urzadzenie posiada rowniez
schowek na nadajnik, w ktérym mozna zamontowac
nadajnik (sprzedawany oddzielnie).

Przygotowanie i
montaz

Przygotowanie aplikac

@ Pobranie aplikacji

Zeskanowac kod QR, aby
zainstalowac aplikacje
Roborock.

@ Przygotowanie telefonu

Przed kontynuowaniem nalezy upewnic sie, ze
funkcja Bluetooth telefonu jest wigczona, co jest
niezbedne do znalezienia i potgczenia kosiarki
podczas procesu konfiguracji.

©® Potaczenie z kosiarka

1. Naciénij i przytrzymaj @ przez 3 sekundy, aby
wigczyc kosiarke i wprowadzi¢ kod PIN. Domysiny
kod to 0000.

2. Uruchomi¢ aplikacje Roborock.

3. Zeskanowac kod QR na kosiarce za pomoca
aplikacji lub jednoczesnie nacisnac i przytrzymac
przez 3 sekundy przyciski @ i @, aby nawigzac
potgczenie.

Uwagi:

* Zalecamy potaczenie z siecig WiFi 2,4 GHz.

* Nalezy upewnic sie, ze kosiarka znajduje sie w zasiegu potfgczenia
Bluetooth (6 m/19,69 ft).

Przygotowanie trawnika

Przed koszeniem nalezy przycig¢ trawnik do regularnej
wysokosci uzytkowej. Usungc wszelkie smieci, zabawki,
kable, kamienie i inne przeszkody. Upewnic sie, ze dzieci
i zwierzeta domowe nie przebywajg na trawniku.

—
Regularna wyso-
» kos¢ uzytkowa




Montaz stacji tadujacej

Znalezienie odpowiedniej lokalizacji

Wazne jest, aby wybra¢ odpowiednie miejsce dla stacji

tadujacej, aby zapewnic¢ skuteczne dokowanie kosiarki.

Nalezy zapoznac sie z ponizszymi wskazowkami:

1. Stacja tadujgca powinna by¢ umieszczona na pfaskiej
powierzchni na otwartej przestrzenii w poblizu
tadowarki akumulatora (w odlegtosci do 10 m/32,81 ft).

X

2. Zalecamy umieszczenie stacji w miejscu, w ktérym
sygnat WiFi jest silny.

3. W promieniu 2 metrow (6,56 ft) wokot stacji tadujgcej
nie powinny znajdowac sie zadne przeszkody, a
wysokos¢ trawy nie powinna przekraczac¢ 9 cm (3,54 in).

w <9cm(3,54in)

W 2 m (6,56 ft)
A
' Wow

: 2'm (6,56 ft)
Vo 3

0 Wow
A

4. Znaczniki dokowania na wiezy tadujacej powinny byc
dobrze widoczne, a ptyta podstawy tadujacej powinna
by¢ wolna od wszelkich przedmiotéw lub zanieczyszczen.

Montaz stacji tadujgcej
1. Przymocowac podstawe fadujacg do podtoza za
pomocg dostarczonych srub i klucza imbusowego.

2. Uzyc kabla przedtuzajacego, aby podtaczyc stacje
tadujaca do tadowarki akumulatora. Nalezy wyréwnac
2-stykowe ztgcze, wtozy¢ je do konca i dokrecic¢
pierscien blokujgcy, aby zabezpieczy¢ potgczenie.

3. Podfaczyc fadowarke akumulatora do gniazda zasilania.

=30cm L/\/\

(11,81 in) }/

Uwagi:

* Jesli konieczne jest odigczenie kabla przedtuzajagcego nalezy najpierw
poluzowac pierscien blokujacy, a nastepnie wyciggnac ztgcze.

* Nalezy upewnic sie, ze tadowarka akumulatora jest umieszczona co
najmniej 30 cm (11,81 in) nad ziemia, aby zapobiec uszkodzeniu przez
wode lub wilgoc.

¢ Podtgczy¢ urzadzenie do gniazda w pomieszczeniu lub
wodoodpornego gniazda na zewnatrz.

4. Jesli konfiguracja jest prawidtowa, wskaznik na stacji
tadujacej zaswieci sie na zielono.

()
@4

-®

~—

Pierwsze tadowanie kosiarki

Zalecamy petne natadowanie kosiarki przed pierwszym
uzyciem, aby zapewnic¢ optymalng wydajnosc
akumulatora. Umiescic kosiarke w stacji tadujacej i
upewnic sie, ze styki tadowania na kosiarce i stacji sg
prawidtowo wyréwnane. Jesli pofgczenie sie powiedzie,
wskaznik na stacji zaswieci sie na zielono.

(D)
@4

-®

~—

Wyznaczanie obszaru
roboczego

A Nalezy podazac za kosiarkg podczas procesu
wyznaczania obszaru. Nalezy zawsze utrzymywac
réwnowage i bezpieczne oparcie dla stép, zwtaszcza
na zboczach. Podczas obstugi kosiarki nalezy chodzic,
a nie biegac.




1. Upewnic sie, ze kosiarka jest wigczona oraz nawigzane
jest pofgczenie z siecig WiFi i Bluetooth.

2. Przed rozpoczeciem procesu wyznaczania obszaru
nalezy upewnic sie, ze trawnik zostat doktadnie
sprawdzony oraz ze obszar roboczy zostat jasno
okreslony. Po zdefiniowaniu obszaru nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami wyznaczania
obszaru zawartymi w aplikacji.

3. Kosiarka przejedzie wzdtuz granicy wyznaczonego
obszaru i odpowiednio zarejestruje mape.

Przygotowanie do
koszenia

A Zawsze nalezy upewnic sie, ze kosiarka pracuje w
wyznaczonym obszarze roboczym.

Rozpoczecie koszenia

Nacisna¢ @, a
nastepnie potwierdzi¢
przy uzyciu €D, aby
rozpoczac koszenie.
Koszenie mozna
réwniez rozpoczac za
posrednictwem aplikacji.

Pauza

Nacisng¢ @, aby wstrzymac prace kosiarki lub
wstrzymac jg za pomoca aplikacji.
Uwaga: Przycisk @l zastepuje wszystkie inne polecenia. Po nacisnieciu

W@ na kosiarce, koszenie mozna wznowic tylko w przypadku nacisniecia
@, 2 nastepnie potwierdzajac przy uzyciu €@ na panelu sterowania.

Wznowienie koszenia

Nacisng¢ @, a nastepnie
potwierdzi¢ przy uzyciu €
na panelu sterowania lub
uzy¢ aplikacji, aby wznowic
koszenie.

W ponizszych sytuacjach
prace kosiarki mozna wznowic
tylko poprzez nacisniecie @

, @ nastepnie potwierdzenie
przy uzyciu €

» Kosiarka zostata zatrzymana przez nacisniecie \@GlW.
e Kosiarka zostata przechylona lub podniesiona.

Powrot do tadowania

Mozna wystac kosiarke do
stacji tadujacej, naciskajac
@ i potwierdzajac

przy uzyciu € lub za
posrednictwem aplikacji.
Uwaga: Aby zachowac dobry stan

trawnika nie zalecamy koszenia przy
wigczonych zraszaczach.
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Konserwacja

A Podczas konserwacji nalezy zawsze nosi¢ zamkniete
obuwie i spodnie o petnej dtugosci. Sandaty i gote
stopy sa surowo zabronione.

A Kosiarke nalezy zawsze delikatnie odwracac na
miekkiej powierzchni i nie przeciggac jej, gdy jest w
pozycji do géry nogami.

Aby utrzymac zadowalajgcg wydajnos¢ koszenia i wydtuzyc

zywotnos¢ kosiarki, wymagane jest cotygodniowe

przeprowadzanie przeglagddw i konserwacji.

Czyszczenie

A Nie nalezy uzywac benzyny, alkoholu ani innych
zracych rozpuszczalnikéw do czyszczenia
jakichkolwiek czesci produktu.

A Nie nalezy sptukiwac kosiarki myjka
wysokocisnieniowg o cisnieniu powyzej 12,0 MPa.

Kosiarke nalezy czysci¢ regularnie (w razie potrzeby), aby

usungc¢ brud i scinki trawy z két, kamer, tarczy, czujnika

LiDAR itd.

Przed czyszczeniem nalezy upewnic sie, ze:

e Kosiarka jest wytaczona.

« Sruby ostony komory sg catkowicie dokrecone, aby
zapewnic szczelnos¢ kosiarki.

Gorna obudowa

Usun nagromadzony brud za pomocg weza, szmatki
lub szczotki z aktywnego uktadu sterowniczego,
dynamicznego ukfadu zawieszenia i innych czesci.

Podwdjna kamera

Czysty obiektyw ma kluczowe znaczenie dla zapewnienia
optymalnej efektywnosci i wydajnosci. Do czyszczenia
obiektywu kamery stuzy dotgczona Sciereczka
niepozostawiajgca widkien.




Czujnik LiDAR

Czysty czujnik LIDAR ma kluczowe znaczenie dla
zapewnienia optymalnej widocznosci i wydajnosci.
Czysci¢ czujnik w nastepujacy sposéb:

1. Zdja¢ ostone goérnej obudowy, jak pokazano na ilustragji.

Uwaga: Nalezy uwazac, aby nie dotykac ostrzy rekami.

Kota napedowe
Usunac¢ bfoto i Scinki trawy za pomocg szczotki i weza
ogrodowego, aby zapewni¢ dobrg przyczepnos¢ kosiarki.

v

2. Do starannego czyszczenia czujnika LIDAR stuzy
dotgczona Sciereczka niepozostawiajgca wiokien. Jesli
zabrudzenie czujnika LIDAR nadal wystepuje, nalezy
najpierw zwilzy¢ powierzchnie czujnika, a nastepnie
wytrze¢ Sciereczkg ponownie.

Stacja tadujaca

A Przed czyszczeniem stacji tadujacej nalezy odiaczyc ja
od gniazda zasilania.

Oczyscic styki tadowania i znaczniki dokowania z

zabrudzen za pomoca sciereczki. Wyczyscic¢ takze

podstawe tadujacg za pomocg weza ogrodowego.

3. Zamontowac ponownie ostone gérnej obudowy kosiarki.

Stykl tadowania Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie,
Styki tadowania kosiarki nalezy czysci¢ miekka szmatka. 2e styki s3 catiowicie suche.

Wymiana

Ostrza

A Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas wymiany ostrzy
i zawsze nosic¢ rekawice.

A Nalezy upewnic sie, ze wszystkie ostrza i Sruby zostaty
wymienione. Nigdy nie nalezy uzywac Srub ponownie
- moze to doprowadzi¢ do oderwania sie ostrza i

Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie, pOW&Zﬂ){/Ch grazovv Ciata.
ze styki sa catkowicie suche. 1. Wytgczyc kosiarke.
2. Delikatnie umiescic¢ kosiarke na miekkim podtozu.

Spodnia czes¢

A W celu zapewnienia ochrony nalezy nosi¢ rekawice robocze.
Delikatnie umiescic kosiarke na miekkim podtozu.
Zanieczyszczenia i pozostatosci trawy najlepiej usunac
za pomocg szczotki lub weza ogrodowego. Dokfadnie
wyczyscic¢ tarcze i podwozie. Poruszac tarczg i ostrzami,
aby upewni¢ sie, ze dziatajg prawidtowo. Nalezy usunac
wszelkie zanieczyszczenia, aby zapobiec uszkodzeniu
tarczy z ostrzami.
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3. Nalezy wyréwnac otwory na sruby w ptycie slizgowe]
ze Srubami ostrzy, a nastepnie poluzowac sruby za
pomocg recznego srubokretu i wyjac stare ostrza.
Nalezy uwazac na ostre krawedzie.

4. Ustawic otwory na $ruby w ptycie slizgowej w jednej linii
z otworami na ostrzach i tarczy z ostrzami, a nastepnie
dokre¢ nowe ostrza za pomocg nowych srub.

A Do demontazu lub montazu ostrza nie wolno uzywac
wkretarki.

5. Nalezy upewnic sie, ze ostrza sg mocno dokrecone i
moga sie swobodnie obracac.

6. Jesli ostrza nie moga sie swobodnie obraca¢, nalezy
poluzowac sruby, wyregulowac kat ostrza, a nastepnie
ponownie dokreci¢ Sruby. Przed uzyciem nalezy
upewnic sie, ze ostrza moga sie swobodnie obracac.

Uwaga: Zalecamy wymiane ostrzy co 1-2 miesigce po montazu.

Akumulator

Zalecamy wymianeg akumulatora kosiarki co dwa lata.

Nie nalezy wymienia¢ akumulatora na wkasna reke.
Nalezy skontaktowac sie z naszym zespotem obstugi
posprzedaznej lub sprzedawca w celu uzyskania pomocy.

Diugotrwate
przechowywanie

Jesli kosiarka nie jest uzywana przez dtuzszy czas (np.
zimg, gdy trawa jest w stanie uspienia lub z innych
powoddw), nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

Kosiarka

1. Natadowac akumulator kosiarki do poziomu 50-70%
przed jej diugotrwatym przechowywaniem.

2. Wytgczyc¢ kosiarke.

3. Dokfadnie jg wyczyscic.

Uwaga: Jesli po uptywie 12 miesiecy kosiarka jest nadal przechowywana,
nalezy jg natadowac, a nastepnie tadowac raz w roku.
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Stacja

1. Odtgczy¢ tadowarke akumulatora od gniazda zasilania.

2. Odfaczy¢ kable przedtuzajgce od stacji.

3. Odfaczy¢ wieze tadujacg od podstawy tadujace; i
przechowywac jg w suchym, dobrze wentylowanym
pomieszczeniu.

Ponowne uruchomienie
po dtugotrwatym
przechowywaniu

Aby uruchomi¢ kosiarke po jej dtugotrwatym

przechowywaniu, nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

1. Upewnic sie, ze stacja tadujaca i jej akcesoria sg czyste
i nie ma oznak utlenienia. W przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek sladéw utlenienia nalezy skontaktowac
sie ze sprzedawcg Roborock lub serwisem
posprzedazowym.

2. Wiozy¢ wieze tadujaca do podstawy fadujgcej.
Dokreci¢ sruby po obu stronach wiezy tadujace;.

3. Podfaczy¢ kable przedluzajgce, wigczyc¢ zasilanie
kosiarki i sprawdzic, czy kosiarka jest potgczona z
aplikacja.

Rozwigzywanie
problemow

W przypadku wystapienia jakichkolwiek problemdw
podczas korzystania z kosiarki nalezy zapoznac sie z czesto
zadawanymi pytaniami lub artykutami o btedach na stronie
internetowej https://garden-support.roborock.com lub
w menu aplikacji Roborock.

Bezpieczenstwo lasera

Laserowy czujnik odlegtosci tego produktu spetnia
normy dla produktéw laserowych klasy 1 okreslone
w normie IEC 60825-1:2014 i nie generuje
niebezpiecznego promieniowania laserowego.



Dane techniczne

Nazwa 7120 LiDAR
Podstawowe Model RRALOVER
informacje Zalecany obszar koszenia 2000 m?
Masa netto (z akumulatorem) Ok. 21,7 kg (47,84 funt)
Szerokos¢ koszenia 24 cm (9,45 in)
Wysokos¢ koszenia 20-70 mm (0,79-2,76 in)
Parametr

Predkos¢ silnika jezdnego

0,45 m/s (1,48 ft/s) (dziennie)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (wydajnie)

Predkosc¢ silnika ostrzy 2500/min
ixfrzony poziom mocy akustycznej, 62d8 (A)
Emisja hatasu Niepewnos$¢ mocy akustycznej, KWA 3dB(A)
Poziom ci$nienia akustycznego, LpA 54 dB (A)
Niepewnos¢ cisnienia akustycznego, KpA | 3 dB (A)

Warunki pracy

Temperatura

Temperatura pracy: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Stopien ochrony IP

Korpus kosiarki i stacja fadujgca: IPX6
tadowarka akumulatora: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz, pasmo podrzedne 3: 5470-5725 MHz
Zakres czestotliwosci 5 GHz, pasmo podrzedne 4: 5725-5850 MHz
tacznosci LTE Pasmo 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Pasmo 1/8
EGSM900
GSM
DCS1800
Bluetooth® < 10dBm
2,4 GHz: < 20 dBm
WiFi 5 GHz pasmo podrzedne 3: < 20 dBm
Maks. moc 5 GHz pasmo podrzedne 4: < 14 dBm
czestotliwosci
) LTE < 23dBm
radiowych
WCDMA < 23dBm
< 35dBm
GSM
< 32dBm
Typ akumulatora Akumulator litowo-jonowy
Napiecie znamionowe 21,6 V=
Pojemnos¢ znamionowa 6 Ah
Akumulator
Prad tadowania akumulatora Maks. 5 A

Temperatura

Temperatura fadowania: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Napiecie znamionowe

32V=

Prad wejsciowy 4,69 A
Stacja tadujaca

Napiecie wyjsciowe 32 V=

Prad wyjsciowy 4A

Model TZAMO1
tadowarka Napiecie znamionowe 100-240 V~
akumulatora Napigcie wyjsciowe 32V=

Prad wyjsciowy 4,69 A
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Deklaracja zgodnosci UE

Niniejszym firma Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. o$wiadcza, ze niniejsze urzadzenie jest zgodne z Dyrektywa
Maszynowa 2006/42/WE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nazwa producenta Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
res
Jiangsu Province, P.R. China
Nazwa autoryzowanego przedstawiciela Roborock International B.V.
Adres Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Niniejszym oswiadczamy, ze niniejsza deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytgczng odpowiedzialnosé firmy
Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. oraz ze produkty:

Opis produktu Kosiarka robotyczna

Oznaczenia typu (modelu) RRALOVER

RXOXXYYYYYYYY (,X" 0znacza dowolng litere od A do Z, z wyjatkiem O i I, ,Y" oznacza dowolng cyfre od

Numer seryjny 0do9)
0

sg zgodne i zweryfikowane poprzez testy z przepisami nastepujacych dyrektyw UE:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Osoba odpowiedzialna za sporzgdzenie niniejszej deklaracji:

Wydrukowane imie i nazwisko: Dollar Qian

Stanowisko/tytut: Menedzer ds. certyfikadji

Podpis: \bier Bran

Data wydania: 2026-01-06

Miejsce wydania: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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